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2. Technische Daten

2.1.Lesefeld:
HD: Bildfeld 21 x 17mm (High density) Abstand 55mm
SD: Bildfeld 32 x 25mm (Standard density) Abstand 80mm
SD-X Bildfeld 40 x 30mm (Standard X- density) Abstand 100mm
ED: Bildfeld 60 x 45mm (erweiterter Lesebereich) Abstand 120mm
Optional: diverse Brennweiten und Lesefenster

Leseabstand: 55mm /80mm +/- 5mm
Beleuchtung: interner LED Blitz rot (optional weis)
Optional: externe Beleuchtung

2.2.Eingange/Ausgéange:
2 potentialfrei Eingange (Trigger,
Eingang 2)
2 potentialfrei, kurzschlussfest
(Dauerstrom max 200mA)

2.3.Schnittstellen:

1 x RS232 Prozel3schnittstelle
(2400 - 115200 baud)

1 x RS232 Kontrollschnittstelle
115200 baud (optional
9600baud)

1 Ethernetadapter
TCP/IP100MB/sec

Auto Negotiation

Anschlussseite der
R R A DO e e — topCam6500
2.4.Abmessungen
] (S Gehéduse: 127 x 68 x 48mm
127 T l_l
i g 16,
s ; La | [T




3. Anschlussbelegung HD-15 Stecker
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HD 15 Signalname Bemerkungen RS-232 RS 232
Anschluss Anschluss | Anschluss
mit Wartungs-
Prozesse |schnittstelle
Sub-D 9
1 GND Bezugspotential fur
Gerateversorgung
2 TXD Prozessschnittstelle 2
3 RXD Prozessschnittstelle 3
4 Eingang 2 Triggerringang 2
5 12-24 Volt Gerateversorgung
6 Reserviert
7 RXD Wartungsschnittstelle 3
8 Reserviert
9 TXD Wartungsschnittstelle 2
10 RS 232 GND Bezugspotential der |5 5
RS-232 Schnittstellen
11 10 12-24 Volt Versorgung der
isolierten Ausgange
12 OUT 1 (READ) Ausgangsstrom max.
200 mA
13 OUT 2 (NOREAD) Ausgangsstrom max.
200 mA
14 Eingang 1 Triggereingang
15 10 GND Bezugspotential fur

isolierte Eingange

4. Anschlussbelegung Video-Ausgang (runder Buchse)

Der Stecker ist verschraubbar ( einstecken und festschrauben)

Miniaturbuchse 7-polig Signalname HD-15 VGA Buchse
1 WS H-Sync 13

2 br V-SYNC 14

3 gn GND 6

4 gb GND 10

5 gr Blau 3

6 rs Rot 1

7 bl Grin 2




topSenso

Intelligente Sensorik!

5. Objektive fur topCam 6500

Brennweite Abstand zum Code Lesefenster
8mm 55mm 36 X 27 mm
80mm 56 X 42 mm
12mm 55mm 21 x 17 mm
80mm 32 Xx25 mm
100mm 40 x 30 mm
120mm 60 X 45mm
9,5mm 55mm 24 x 18 mm
80mm 34 x 25 mm
95mm 40 x 30 mm

6. Auswertemodule:

6.

6.

Data Matrix Code ECC200 , Micro PDF 417, Ean- Data Matrix

Barcodelesung (Code | 2auf5, Code 39/32, Code 128 A,B,C, EAN 8/13, UPC A/E)
Pharmacode, OMR- Code

OCR/OCYV Lesung Lesung (2 Fenster max 30 Objekte (Optional: 2 Fenster a max 30
Objekte), Fenster, 1 x Justagefenster)

Passermarkenerkennung (Objekterkennung)

Etikettensitz, Abstandsmessung, Druckbildkontrolle,

Flachenmessung, Schwerpunkt, Logovergleich, Adresserkennung

1.Data Matrix Code ECC200 Lesung:

dunkler Code auf hellem Hintergrund (automatisch oder selektierbar)

heller Code auf dunklem Hintergrund

CodegroélRen von 10 x 10 bis 52 x 52 quadratisch

Alle rechteckigen Code bis 16 x 48

Ausgerichtet, 90 Grad ausgerichtet +- 30Grad, drehlagenunabhéngig
Auswertegeschwindigkeiten: < 40Hz

Bewegungsgeschwindigkeit : 10 m/s

Datenformate Data Matrix: ASCII,C40,Text, X12, Edifact, Base 256, extented Base256
Maximale Datenkapazitat: 408 numerisch, 304 ASCII, 202 Bytes
Druckqualitatsparameter (Kontrast, Gridnonuniformity, Fehlerkorrektur)

2.Barcodelesung: horizontal, vertikal oder omnidirektional

Code Interleaved 2 of 5

Code 39/32

Code 128 A,B,C

EAN 8/13

UPC A/E

Pharmacode

OMR/OME - Code

Wahlweise mit oder ohne Checksumme
Langenvorgabe

-7-
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6.3.OCR/OCV

- Zeichensatz einlernbar (max 40 Zeichen)
- Maskengenerator

- Lesung, Verifizierung oder Pixelzédhler

- bis 2 verschiedene Lesefenster

- bis 30 Objekte pro Fenster

- 1 Justagefenster

- skalierbare Objekte

- Einstellbare Parameter

- helle Objekte auf dunklem Hintergrund

- dunkle Objekte auf hellem Hintergrund

- auch fir Inkjet Code geeignet

- Geschwindigkeit Lesen ca 3ms/Objekt + Bildeinzug 17ms
- Overlaydarstellung

- Benutzergefiihrte Oberflache

6.4.Passermarke (Konturverfolgung)
- Passermarke als Objekt einlernbar
- Toleranzenvorgabe
- Ausgabe der Koordinaten
- Helles oder dunkles Objekt
- Windowprogramm zur Darstellung und Einlernen der Passermarke

7. Anbau

7.1.Einbaulage und Leseabstand

Die topCam6500 wird in einem Abstand von 80mm (SD-Ausfuhrung) von der Oberflache
montiert. Bei reflektierenden Oberflachen (z.B. Etiketten) wird die topCam6500, wie in
Abbildung 1 geneigt, um direkte Reflektionen zu verhindern.

\

Abbildung 1: Leseabstand und Neigung der topCam6500
-8-
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8. Elektrischer Anschluss

Wir empfehlen die Verwendung von unserer Anschlussbox. Durch Anschluss einer 24 Volt
Versorgungsspannung, konnen bis zu 3 topCam’s an eine Box angeschlossen werden. Ein
fertiges Anschlusskabel ist erhéltlich. So, dass man nur noch die Ein-Ausgénge direkt an den
Steckklemmen anschlieBen kann. Die RS232 Ports sind direkt an den Stecker verbinden.

8.1. Gerateversorgung

Die topCam6500 wird mit einer Gleichspannung von 18 Volt bis 24 Volt versorgt. Die
Versorgungsspannung wird zwischen Pin 5 (+10..24 Volt) und Pin 1 (GND) angelegt. Die
topCam6500 ist gegen ein Verpolen der Versorgungsspannung geschiitzt.

8.2. Ein- und Ausgéange

Die optisch isolierten Ein- und Ausgéinge der topCam6500 verfiigen iiber eigene
Versorgungsanschliisse.

Die Ausgénge beziehen ihre Versorgungsspannung von 18-24 Volt von Pin 11 des HD-15
Steckers. Bei den Ausgéngen handelt es sich um PNP-Signale.

Der Bezugspunkt fiir die Eingéinge liegt auf Pin 15 des HD-15 Steckers.

Die Ausginge sind kurzschlussfest, sie schalten sich im Uberlastfall automatisch ab. Um die
Ausgiinge nach einer solchen Uberlastabschaltung wieder zu aktivieren, muss die
Versorgungsspannung der Ausgédnge aus- und wieder eingeschaltet werden.

Der Ausgang 1 (Pin 12 am HD-15 Stecker) wird aktiviert, wenn ein Code korrekt gelesen
wurde. Ausgang 2 (Pin 13 am HD-15 Stecker) zeigt eine Fehllesung an. Polaritit und
Aktivierungsdauer der Ausginge sind konfigurierbar.

Der Eingang 1 (Pin 14 am HD-15 Stecker) dient als Triggereingang. Die Polaritit des
Triggersignals ist konfigurierbar.

Mit dem Eingang 2 kann der Gut- Schlechtzdhler zuriickgesetzt werden, dazu mufl man auf
den Eingang ca 3 Sekunden eine Spannung anlegen.

Wenn die Trigger Verzégerung mit einem Inkrementalgeber realisiert werden soll, so ist auf
den Eingang 2 das Signal des Inkrementalgebers zu legen.

8.3. Serielle Schnittstellen

Die topCam6500 verfiigt liber zwei serielle Schnittstellen. Eine Prozessschnittstelle und eine
Diagnoseschnittstelle. Wenn die topCam 6500 in die Maschine integriert ist und die
Prozessschnittstelle verdrahtet ist, so 14sst sich wihrend dem Betrieb {iber den Diagnoseport
die Lesungen mit protokollieren. Es lésst sich eine Inprozesskontrolle durchfiihren.

Ebenso ist es moglich die Daten gleichzeitig an dem Prozessport und an dem Diagnoseport
auszugeben.

Die beiden seriellen Schnittstellen der topCam6500 sind vom Rest des Gerites galvanisch
getrennt, und verfiigen daher auch iiber einen eigenen Bezugspunkt (Pin 10 des HD-15
Steckers).

Die erste serielle Schnittstelle (Pin 2 und 3 des HD-15 Steckers) verbindet die topCam6500
mit der Prozessumgebung.

Die zweite serielle Schnittstelle (Pin 7 und 9 des HD-15 Steckers) dient zur Verbindung der
topCam6500 mit einem PC. Diese Schnittstelle arbeitet mit einer festen Datenrate von 115200
Baud, das Datenformat ist: 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritét.

-9.-



8.4. TCP/IP Anschluld
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Mit der Ethernet (TCP/IP) Schnittstelle lassen sich die topCam’s mittels einer I[P Adresse
ansprechen. Bei der direkten Verbindung an einen Laptop oder einen PC wird ein Cross Over
Kabel bendtigt. Werden mehrere topCam’s iiber einen Switch vernetzt an einen PC
angeschlossen, so muss sichergestellt sein, dass jede topCam eine andere IP- Adresse hat.
Mit einem Patch- Kabel werden die einzelnen topCam’s an den Switch angeschlossen.
StandardmiBig ist bei Auslieferung die IP Adresse: 192.168.120.102 eingestellt.

Mit dem Programm ,topControl‘ kann man die IP- Adresse einstellen.

Algeeen

P Eretehungsn kinnen Botomatsch Pugenaebin merden, wann das
Hetrveerh chese Funicsonm unierpatat, Wienden Sar sich andernfals an
dery Mgtrweradministrator, um de pesigneten FP-Enstelungen 2o
beziefen.

IP-Adradss mtmstech Easehen
& Folgerde 1P-Adnesss verwender:

Fofdresze: P92 . 168 . 120 . 100
Sl brraste; ER.x5.255. 0
Standardatenay:

& Folgerde D45 -Server sdressen permender:
Bevorngter DAS Server:

Aleiratieet DNG-Sarver

Eigenschaften von Internetpeotokoll Vession d (TCPARG 3 )

Der PC muss so konfiguriert werden, dass er die IP-
Adressen nicht automatisch bezieht.

Die TCP/IP Schnittstelle kann als Prozessport oder
als Diagnoseport benutzt werden. Die gelesenen
Daten konnen hier direkt an einen PC oder SPS
geschickt werden.

Wenn die topCam eingeschaltet wird, so wird, wenn
das Patchkabel angeschlossen ist und der PC oder
SPS eingeschaltet sind, eine physikalische
Verbindung aufgebaut, indem die maximal
mogliche Verbindung selektiert wird.
(Ethernetadapter TCP/IP 100MB/sec - Auto
Negotiation)

Wenn die Spannungsversorgung der topCam65x0 eingeschaltet wird, so durchlduft sie eine

Start-Up Routine. Auf dem VGA
Monitor erscheint folgendes Bild:

- Softwarestand der Firmware,

- Seriennummer

- Identnummer

- Eingestellt IP-Adresse
Prozessport (RS232 oder TCP/IP)
(hier RS232 mit 115200, N, 8)

- Freigabemodule
Aktuell eingestellte Funktion
(hier 1-D Codelesung)

-10-
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9. Kontrollmonitor

An der 7-poligen Miniaturbuchse kann ein handelstblicher VGA-Monitor angeschlossen
werden, auf dem das zuletzt aufgenommene Bild angezeigt wird. Ein passendes
Anschlusskabel gehdrt zum Lieferumfang der topCam65x0 dazu.

AT, S w1 1Y H0NF RIWCEN Yl

Hier ein Beispiel, wo der Data Matrixcode, ein Barcode, eine Schrift gelesen wird und ein
schrager OMR/OME Code gelesen wird.

-11 -



10.

Symbolgroie

vert

10
12
14
16
18
20
22
24
26
32
36
40
44
48
52

12
12
16
16

11.

In Anlehnung an ISO 16022

Codegro6R3en des Data Matrixcodes

horiz.

10
12
14
16
18
20
22
24
26
32
36
40
44
48
52

18
32
26
36
36
48

8x8

10x 10
12x12
14 x 14
16 x 16
18 x 18
20 x 20
22 x22
24 x 24
28 x 28
32x32
36 x 36
40 x 40
44 x 44
48 x 48

6x16
6 x 28
10 x 24
10 x 32
14 x 32
14 x 44

12
18
22
30
36
44
62
86
114
144
174
204

10
12
14
18
20
24
28
36
42
48
56
68
84

11
14
18
24
28

num alpha
6 3
10 6
16 10
24 16
36 25
44 31
60 43
72 52
88 64
124 91
172 127
228 169
288 214
348 259
408 304
10 6
20 13
32 22
44 34
64 46
98 72

Datenregion Datenbytes Fehlerkoor. Daten Kapazitat

Byte

1

3

6
10
16
20
28
34
42
60
84
112
142
172
202

14
20
30
47

topSenso
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max. koorigierbare
Bytes

Druckqualitatsparameter und ihre Klassifikationen

Guteklasse ~ Kontrast Fehlerkorrektur — Gridnonuniformity Axial nonuniformity
A >=70 >=62 <=38 <=6

B >=55 >=50 <=50 <=8

C >=40 >=37 <=63 <=10

D >=20 >=25 <=75 <=12

F <20 <25 > 75 >12

-12 -
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12. Betrieb

Alle fiir den Betrieb der topCam6500 relevanten Parameter lassen sich mit dem
Bedienprogramm topCamControl bequem einstellen. Dieses Programm ermdglicht es dariiber
hinaus, Geriteeinstellungen zu archivieren und aufgenommene Bilder zu speichern.

12.1. Die Bedienoberflache topControl

Auf der mitgelieferten CD befinden sich neben Bedienungsanleitung und diversen PDF-
Dateien auch das Installationsprogramm, um das topControl Programm zu installieren. Die
Installation ist selbsterkldrend und l4uft unter den Betriebsystemen XP, Vista.

Das Programm l4uft nur in Verbindung einer angeschlossenen topCam.

Die Bedienoberfldache topControl erlaubt es die topCam 6500 iiber einen Com- Port des PC’s
oder bei Verwendung eines Ethernetadapter an der topCam eine Kommunikation iiber
Ethernet herzustellen.

Beim Erststart des Programms wird abgefragt ob die topCam iiber die RS232 oder iiber die
Ethernetverbindung TCP/IP angesprochen werden soll.

Achtung! Die letzte angewihlte Verbindung wird abgespeichert und wird beim erneuten Start
des Programmes wieder geladen und ausgefiihrt.

Auswahl Verbindung
Bitte Schnittstelle kenfigurieren (3]

Bei der Anwahl iiber Com- Port werden alle
IRS232 O TCPAP verfiigbaren Com- Schnittstellen des Systems
abgefragt, wenn mehr als eine Schnittstelle
verfiigbar ist, so fragt das Programm beim Erststart
nach dem Com-Port ab, an dem die topCam

OK ! Abhrechen !

angeschlossen ist.

Verbindung tber TCP/IP

IP-Adresse (] Der Port 23 ist fest und kann
nicht verdandert werden. Port
lMaz |.162 |.[12z0 |.102 | Port 23 23 unterstiitzt das Telnet
Protokoll.

oK Abbrechen Die Eingabe der [P Adresse
— — muss mit der von der
topCam libereinstimmen.

- 13-
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Verbindung mit RS232 mit einstellbaren Parameter

Der Port an den die topCam angeschlossen ist wird angewihlt. Die Baudrate und Datenformat
muss mit den Einstellungen der angeschlossenen topCam iibereinstimmen.

Bitte Schnittstelle konfigurieren ==l

Pt [comt [~}
Baudrate 115200 -
Datenbits T g

Paritat ) keine ) gerade
Stopphits  ® 1 a2

Nachdem die gewliinschte Schnittstelle eingestellt ist,
_ Abbrechen |

startet das Programm und stellt die gewiinschte

Verbindung mit der topCam65x0 her.
I - o e  Verbindungsaufbau

Verbindung wird hergestellt...

. itEE warten —

Trigger

Die Einstellparameter werden aus der topCam6500 geladen.

Jetzt erscheint die Basisoberfliche mit der Karteikarte Funktionsfenster.

ahw : i {;.H
AAAAAA 2 rvtom Auf der rechten Seite hat man die
s b sl S = Moglichkeit 4 verschiedene
v Karteikarten zu 6ffnen.
= o - Schnittstellen
e - - e e - Ausgabeformat
e — — - - Optionen
e -] [ = e = - Funktionsfenster
e = - Lettershop

Alle Anderungen werden nur iibernommen, wenn nach der Anderung auch der ,,Ubernehmen*
Button betitigt wird.

- 14 -
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Inbetriebnahme der topCam6500

Um die topCam auf den richtigen Leseabstand zu bringen, hat man mehrere Moglichkeiten.
Der Leseabstand richtet sich nach der Ausfiihrung der topCam 6500

Ausfiihrung Leseabstand Abstand Lesefenster
HD 55mm 21 x 17mm (sehr kleine Code)
SD 80mm 32 x 25 mm
SD-X 100mm 40 x 30 mm
ED 120mm 60 x 45 mm

Beim Einschalten werden 2 griine Ringe abgebildet. Wenn diese iibereinanderliegen, so hat
man den richtigen Leseabstand eingestellt. Diese Methode ist leider nicht ganz genau, aber
reicht fiir eine grobe Einstellung.

Falscher Leseabstand richtiger Leseabstand

Die 2. Moglichkeit zum Einrichten des optimalen Leseabstandes ist, dass man mit dem
topControl- Programm das Késtchen ,Livebild* mit der Maus antippt. Dann zeigt die Kamera
das Livebild auf dem VGA Monitor an. Ebenfalls kann das Bild im topControl- Programm
angezeigt werden.
[ TeTLa|
T = Auf der linken Seite hat man die
mmems | Moglichkeit ein Bild aus der
topCam6500 in der Oberflédche
darzustellen. Hierzu stehen folgende
Auflésungen zur Verfiigung:

= = 160x 120 Pixel,
320 x 240 Pixel und

i b 640 x 480 Pixel, diese Bilder kann
man in bis 8 Bit Graustufen

- - darstellen. Bei Eintellung von 640x

480 in 8 Bit Graustufen erhilt man
das Originalbild der topCam6500.
Um einen ersten Eindruck vom Bild
zu erhalten empfiehlt es sich jedoch
m— : die Auflosung von 160 x 120 mit 1
I Bit Graustufe anzuwihlen. Dann ist
die Ladezeit sehr kurz.
Unter dem Bild hat man diverse Moglichkeiten die topCam 6500 zu bedienen.

-15-
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Die topCam 6500 ist nun so einzustellen, dass das Bild scharf abgebildet wird. Dann hat man
den idealen Leseabstand eingestellt.

Einstellungen der Beleuchtung und der Videoverstiarkung:
Die Videoverstirkung sollte bei der Standard topCam6500 bei Default 85 eingestellt
sein. (CCD Sensor)

Bei der topCam6510 (abgesetzter Kopf) sollte dieser Wert bei default bei 125 liegen.
Mit der Beleuchtungseinstellung lésst sich die Dauer des Blitzes einstellen. Default ist 40
eingestellt. (Einstellung fiir die SD- Ausfiihrung) Je nach Leseabstandes muss dieser Wert
angepasst, so dass man ein kontrastreiches Bild erhilt.
Bei Verwendung eines Polarisationsfilters um auf hochreflektierenden Oberfldchen ohne
Reflektionen lesen zu kdnnen, muss der Wert der Beleuchtung deutlich hoher sein, weil dieser
sehr viel Licht schluckt.
ACHTUNG!!!!
Bei dem Einsatz von Polarisationsfilter sollte man Lesegeschwindigkeiten von 1,5m/Sec nicht
iiberschreiten.

Mit dem Button , Trigger wird eine Lesung der topCam ausgefiihrt, Dauerlesung fiihrt eine
standige Lesung durch.

Mit ,Livebild‘ wird das aktuelle Bild angezeigt, ohne eine Auswertung vorzunehmen und
dient zum FEinstellen der topCam.

B EL 0 £ Beleuchtung von 1-999

Videoverstirkung default topCam6500
(CCD) 85
topCam6510 (CMOS) 125

? Videoverstarkung

: Dauerlesung | | Trigger

Al

 Livebild O
' Bei Verwendung eines
Drehimpulsgeber kann die Option
verwendet werden um die
Triggerposition zu setzen.

| Triggerposition setzen

| Ahspeichern

Unten werden die einzelnen Lesungen protokolliert. Diese Tabelle ldsst sich auch in die
Zwischenablage schieben und in andere Windowsprogramme einfiigen.
In der Tabelle werden Werte fiir Auswertezeit, Kontrast, uvm dargestellt.

Nach dem Starten des topControl Programm baut sich folgender Bildschirm auf.

- 16 -
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Auf der rechten Seite hat man die

= e Moglichkeit 4 verschiedene Karteikarten
- T B Al R zu Sffnen,
= :_ = B - Schnittstellen
— - Ausgabeformat
i e : = = - Optionen
g = - Funktionsfenster
s s = = =i - Lettershop
Schnittstelleneinstellungen
~ - uu| Die Karteikarte ,Schnittstellen® ist fiir die
Hardwareanpassung, sowie die Ein-
| Schnmsiclen | Ausgabefumsa | Opeinen | Funktersiosi | Lenirshop Ausginge.
| Bouckate #5200 » | Das Datenformat wird fiir die
Daterits 7 i Prozessschnittstelle (RS232) konfiguriert.
ipam: ¥ kine erace
- = - Prozessschnittstelle
Triggerpatacna  posiy e Baudrate (def.115200)
Fanition Trigger 2 * mormal siermen Datenbits (def. 8)
A e L s NP Paritét (def. Keine)
,:wwm’"'m] = Stopbits (def. 1)
rigoer mafl i
| ko aigebes x
!suw;mw = & . Trigger
‘ - » I+ Polaritit (def. Pos.)
Pe— i = = = Triggerverzogerung bis
‘ : : : 2000ms
: Anschluss eienes Drehimpulsgebers um
| sgangs sl einen exakten Triggerzeitpunkt zu
f"*“"*“‘"‘!‘ B O bestimmen.
i“"“‘[’“' Triggerstring (Start) Triggerstring (Ende)
| husgengspiait ¥ posity e
; i 'y Ausgangsignale
| husgbezspiy " doeit mach Trger Polaritét
! ikt O Pulslinge
i Ausgabezeitpunkt
| Deaguesepent Serienfehler def. =0 abgeschaltet
!m e S == Zuséitzliche Datenausgabe auf dem
I Diagnoseport
e et ! Prozessport Auswahl RS232 oder TCP/IP
IP- Adresse 192.168. sind fix vorgegeben.
| (192.168 fiir lokale Netze)
: S nbred

-17 -
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Es gibt mehrer Moglichkeiten, das Bild einzulesen und eine anschliefende Auswertung zu

machen.

1. Beim Anlegen eines Trigersignals wird eine Auswertung gemacht.
2. Mittels einem seriellen Triggerstring der frei definiert werden kann
3. Nach einer bestimmten Zeit nach dem Triggersignal findet das Einlesen des Bildes

statt.

4. Nach einer Anzahl von Impulsen nach dem Triggereingang gesetzt wurde.

5. innerhalb eines Lesetores, beginnend mit dem Triggereingang

6. innerhalb eines Lesetores liber Softtriggerstring Beginn bis ein Softtriggerstring
gesendet wird, der das Lesen beendet.

Wenn die Werte auf 0 stehen, so ist die Aktion abgeschaltet. Fiir den Softtriggerstart

konnen bis zu 6 freie Zeichen gewéhlt werden. Ebenfalls kann man fiir den Trigger-

Endestring bis zu 6 Zeichen definieren.

StandardmiBig kann man mit dem Senden des Kommandos <STX>TR<CR> eine Lesung

auslosen. Die gelesenen Daten werden an den Prozessport gesendet.

Ausgabeformat

Bk siplen Ausgabetormal ptionen | Funkbosedersier Lt ghofs

' Status
| Hiscausalie Postonia

| Busgabe proyestisaber
| Kontrasi

| Dnchopsain s

| Hinsassgabe Rarcode
|l Dratablatric Code
i

St et bien

|
Huaidad

Trasdler oh

Fuhierstring

| [t Paclicn

| Format

| Trermieichen n T

Ausverrieren

Whrikoid gy atie
Anisate

[Fefsd BT ST

Poazentuale
Ansmirung dev ECC

Ll LANE

- 18 -

Wihlt man die Karte
»Ausgabeformat® an, so kann man
den Ausgabestring definieren.

Status, Auswertezeit,

Hexausgabe bei Base 256 Data
Matrixcode (Postcode)
Winkelausgabe der Codelage,
Prozentualer Kontrast,
Fensternummer,
Druckqualitdtsparameter,
Prozentuale Ausnutzung der
Fehlerkorrekturbytes

Hexausgabe Barcode und DM-Code

Startzeichen, Trennzeichen, Header,
Trailer (hier CR und LF),

Fehlerstring (def. NOREAD)

Daten Position von - bis



Optionen

topSenso

Intelligente Sensorik!

Wihlt man die Karteikarte “Optionen” an, so lassen sich folgende System Grundeinstellungen

Schnitisteien | Ausgabeformat | Optionen | Funktionsfonster

Urberdriickung der
Emnschaltmeddung

(s plepeRe
Monitorausgabe

Bliaz

Biiz einzedn

[raueriesamg

Daueriesumg, aber
Code wird ms einmal
pebasEn

Lahler

Timeoud [rvs]
Matchcoda

Endernen bedm
nachsten Trigger
Vergroferungsiakton
Iir ¥
Vergrokerungstakion

T Y

Hell oder Dunkel
vergrokemn

Ignaoriere Olyekte
kioner aks X Pixel

Trace Data
Matrcode

Kbonitorbild wm 90°
(L

¥ Overlay ainfsis v

vil w4 w2 i1

Hur Gutkissungpin
mrsgeten
Lesen solange
Trigiper aktiv
¥ Zahdor ruricksetzen
|.-T.| [u]
W, o
LA i
* Hell Dumked
v v

realisieren.

Unterdriickung der
Einschaltmeldung

,,Trace Data Matrixcode* nach
jeder positiven Lesung des
Data Matrixcodes wird ein
Rahmen um den Code
gezeichnet die einzelnen
Module werden mit einem
Punkt und die Fehlerkorrektur
mit einem roten Kreuz
dargestellt.

Gespiegelte Monitorausgabe
Monitor um 90 Grad gedreht
Blitz ein/aus die einzelnen
Blitz LED’s konnen einzeln
ein- bzw abgeschaltet werden.
Overlay ein/aus

Dauerlesung, nur Gutlesungen
ausgeben

Dauerlesung ab nur
unterschiedliche Code werden
nur einmal ausgegeben

Lesen solange Trigger aktiv
Timeout in ms wenn der Wert
groBer als 0 ist, muf} innerhalb
der Zeit in ms eine Gutlesung
erfolgen, ansonsten wird ein
NIO signal ausgegeben.

Wenn der Matchcode eingeschaltet ist so wird der Gelesene Code mit dem Referenzcode
verglichen. Der Referenzcode kann vorgegeben werden, oder er kann bei der ersten giiltigen
Lesung eingelernt werden.

VergroBerung der Module um x Pixel horizontal (Elektronischer Filter Erusion, Dilutation)
VergroBerung der Module um x Pixel vertikal

Helle oder dunkle Module sollen vergrofert werden.
Ignoriere Objekte bis x Pixel horizontal

und vertikal

-19-



Funktionsfenster

Auswahlfenster (Fensterfunktion)

topSenso
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Bei Programmstart wird automatisch die ,,Funktionsfenster gedftnet.
Hier lassen sich bis zu 4 Auswertefenster konfigurieren. Fiir jedes Auswertefenster 14sst sich

eine gewlinschte Auswerteart auswéhlen.

So konnen gleichzeitig mehrere

Fenster 1 Trigger IR | 2 Auswertung auf eine Bildaufnahme
erfolgen.
Data Matrix Code
Data Matrix Coide =
Barcode Breit Mogliche Auswertungen:
OCRIOCY - Data Matrix Code ECC200
Passermarke 1 - Barcodes
\orwahlzahler y - OCR/OCV
unbenutzt - Passermarke
Micro PDF 417 - - Vorwahlzdhler
Label Control «| Breit - Micro PDF 417
— - Label Control
0% iﬁfSchniltstellen rnusgahefurmat rOptiunen rFunktiunsfenster rLettershup |
|| ¥]Fenster 1 Trigger @1 {2 anzeigen/positionieren
: Neben der Funktion
{ locrocy v Einstellungen (hier OCR/OCV)
I D s D Eete b0 e | 1;i(;1r;reljrrlle?11chifr?ktionen
die Einstellungen vorgenommen werden.
—
Einstellungen Data Matrixcodelesung e
e pre e yeigigeian (oinke
Wenn eine Auswertung ausgewihlt wurde, f = =
konnen mit dem Button Einstellungen die fiir g =
diese Auswerteart typischen Einstellungen Dot
vorgenommen werden. ey
Hier ein Beispiel fiir die Einstellungen des Data ="
Matrixcodes : invers = helle Code auf dunklem | — 5
Hintergrund, bei auto sucht sich das System S e
selbst ob hell oder dunkler Code. Bei Codegroe | ™= —
lasst sich die genaue Codegrofle angeben, oder e -
selbstéindig finden. Die Orientierung legt fest in T |

welcher Drehung der DM-Code gelesen werden
soll. (3 Mdglichkeiten: feste Lage, 90 Grad
verdreht, oder drehlagenunabhéngig)

Die Ruhezone definiert die Anzahl der Pixel die
um den Code herum freibleiben miissen. Die
Grauwertschwelle bestimmt einen Wert, bei dem
ein Grauwertsprung als Flanke erkannt wird.
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Die Storungskompensation tiberspringt Locher im Finder. Mit der automatischen
Videoverstarkung wird bei NIO die Videoverstarkung zunéchst auf den unteren Wert gesetzt
und dann nach jedem Leseversuch wieder hochgefahren.. Diese Funktion kann dazu benutzt
werden, um bei starken Hintergrund, Kontrastschwankungen oder bei Code auf wechselnden
Oberflachen

die Beleuchtungsgegebenheiten anzupassen.

Lesen eines beschadigten
Data Matrix Code

Der Data Matrixcode verfugt
uber ein hochentwickeltes
Fehler Korrektursystem. Im
Code werden die korrigierten
Fehler mit roten Punkten
dargestellt. Her handelt es sich
um einen Freimachcode der
Deutschen Post.

In der ersten Zeile des Monitors erscheint der gelesenen Code.

In der 2. Zeile t=xx ms Auswertezeit, S:00 Status (00= Gutlesung), K=75 prozentualer
Kontrast, E=60% 60 % Fehlerkorrektur durchgefiihrt. XY=50/50% verhaltnis von schwarz zu
weil3 in x und in y- Richtung, M=04/04 der Code wurde mit 4 Pixel /Modul erkannt. Fur eine
Prozesssichere Lesung wird ein mindestauflésung von 5 Pixel/Modul empfohlen.
G=22/22 der Data Matrixcode ist ein quadratischer 22er Code

Q:ACBA (Druckqualitatsparameter A-D und F fir nicht lesbar)

Erster Buchstabe fur Kontrast, 2. Buchstabe flr Fehlerkorrektur, 3. Buchstabe fiir das
Verhaltnis x/y, 4. Buchstaben Gridnonuniformity (Gridversatz)

Lesen eines rotierenden Codes (drehlagenunabhéngig)

-21-
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In der 1SO16022 sind die Druckqualitatsparameter fur den Data Matrixcode definiert.

Mit der topCam kann man Mindestanforderungen setzen. Die 1SO 16022 definiert die
Druckqualitatsparameter fiir eine Lesung unter bestimmten Bedingungen. Diese Bedingungen
werden mit Verifier erfullt, die einen festen Aufbau haben, bei dem im Stillstand mit festen
Beleuchtungsmodulen und fester Abstand haben.

Die topCam6500 liest die Data Matrixcode in der Bewegung und lehnt sich damit an die
ISO 16022 an.

13. Druckqualitatsparameter und ihre Klassifikationen

In Anlehnung an ISO 16022

Guteklasse ~ Kontrast Fehlerkorrektur — Gridnonuniformity Axial nonuniformity

A >=70 >=62 <=38 <=6
B >=55 >=50 <=50 <=8
C >=40 >=37 <=63 <=10
D >=20 >=25 <=75 <=12
F <20 <25 > 75 >12

Mit der topCam lassen sich Mindestanforderungen setzen, die bei unterschreiten der
Druckqualitét eine Aktion auslésen kénnen.

(=]
=35I8 5 % Code
ngen |
Fenster 1: Data Matrix Code e ——— E
Einstellungen | Qualitatseinstellungen | ~ |Code rot anzeigen
Ausgang schlecht setzten
Bei Uberschreitung |Cude rot anzeigen |v| Ausgang schlecht und NOREAD
der Grenzen B ‘v
Gliteparameter g -
c -
(ot 6 8 : :
D -
Fehlerkorrektur |C | A |
Gridnonuniformity |C | n |
Axial Nonuniformity D | A Aktionen:
keine Limitierung - Code rot anzeigen (auf
[ dem VGA Monitor)
c - Ausgang OUT?2 setzen
P - OUT2 setzen und
NOREAD senden
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Einstellungen Barcodelesung
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Wenn als Fensterfunktion die Barcodelesung angewahlt wurde, so kénnen fur diese
Auswertung die nachstehenden Einstellungen vorgenommen werden.

|Fenster 1: Barcode
| Enstotngon | idoosignal |
Iwers o
Prufsurmims
Conledange

Coda 39
o EAN

o EAM 138 LW AE

Pharmaoie E

OMR-Code ¥

Ausgalse des
OMR-Codes

Bralkenatistani =}

Lesarichiung
Pharemacoe ORI

Machiishrung [

Scannrichibung

=i e |

nifl Ausgabe ded Prifsummie
WOl b5

& Coli 32

EAH 13 L8C A EAMBIRCE

Tk it B s [ Piooi] ]

tnin. Abstand sindernen

™ hexadarimal lirsar

a0

& wan rachis

& horkzoaital _ wartikal

Scarmabstand [Pixed] (Alstand zwischen den Scanndinieny ia

Onricine kional

Cintlasni gabue

aetndiskriminberend v

Ablrisch

Ein Beispiel: Barcodelesung Code 39

-23-

inverser Code, mit Prifsumme,
Ausgabe der Prifsumme,
Codelange, Code 39 oder
Code32, EAN oder UPC,
Pharmacode, OMR- Code oder
Multicode.

Autom. Einlernen bei
Pharmacode, Balkenstérke diinner
Balken

Min. Abstand bei OMR Lesung
einlernen (wird nach dem
nachsten Trigger eingelernt)
Ausgabe fir OMR- Code binar
oder hexadezimal

Balkenabstand bei OMR- Lesung
Lesrichtung fir Pharmacode und
OMR- Code

Nachfuhren bei OMR-
Codelesung

Scannabstand zwischen den
Scannlinien

Horizontales oder vertikales
Scannen. Omnidirektionales
Scannen.

Nachfuhrung bei OMR- Code
Autodiskriminierend oder
einzelne Codearten sollen gelesen
werden.
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OMR- Code mit Nachfuhrung: Pharmacode (Binércode)

Einstellungen OCR/OCV Klarschriftlesung

damit diese Funktion genutzt werden kann, muss diese in der topCam
freigeschaltet sein.

Grundlegendes zur OCR/OCV Klarschriftlesung

Es konnen bis zu 2 Lesefenster mit je 30 Zeichen eingerichtet werden.

Der Zeichensatz, den die topCam lesen soll muss eingelernt, oder ein bestehender Zeichensatz
kann in die topCam geladen werden.

Innerhalb eines Lesefensters missen die Zeichen so sein, dass sie sich nicht bertihren und
vertikal auseinanderstehen.

Es kann ein freies lesen oder ein Lesen mit Maske ausgewahlt werden. Mit Maske wird jedem
Zeichen eine Funktion zugeordnet: Lesen, Verifizieren, Ignorieren oder Pixelzdhlen. Hier
wird das Datenformat exakt vorgegeben.

Hier kdnnen Zeichen ausgeblendet werden oder gleiche Zeichen, die immer an der gleichen
Stelle stehen mit einem vorgegebenen Zeichen verifiziert werden.

Bei freiem Lesen muss der Zeichensatz eingelernt sein, oder in die topCam geladen sein.
Innerhalb des Lesefensters werden die Zeichen gelesen. Hier koénnen auch Nullen vorgestellt
werden, damit man immer die gleiche Anzahl von Zeichen hat.

In der Praxis schwankt jedoch die Position der zu lesenden Zeichen. So kann man auch ein
Justagefenster definieren, mit dem die Lesefenster nachfiihren kann.

Fur die OCR- Zeichen gibt es folgende Empfehlung:

Die zu lesenden OCR Zeichen missen bei jeder Seite von der Kamera stets komplett erfassbar sein.
Das Sichtfenster des Kamerasystems, welches wir fir die Vordruckverifizierung vorschlagen, betragt
ca. 4,5 cm x 2,7 cm. Die genaue Grof3e hangt von den spater gewahlten Einstellungen ab.

Wir empfehlen einen verwendeten Zeichensatz (Font) der Klarschriftzeile, der sollte eine

nichtproportionale Schriftart (auch Monospace-Schriftart, Festschrittschrift oder dicktengleich genannt)
mit fester Zeichenbreite sein.
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Beispiele:

123//4567890 Courier
123//4567890 Courier New
123//4567890 OCR-B
123//4567890 Avrial, monospaced
123//4567890 SM Gothic

Die minimal zuldssige Schriftgrof3e betragt 1,5 mm.
Die Ruhezone bezeichnet den Raum um ein zu lesendes Zeichen
der frei von jeglichen stérenden Bildpunkten ist.

Die Ruhezone ober- und unterhalb der zu lesenden Zeichen betrégt 2 mm.

Die Ruhezone vor den zu lesenden Zeichen entspricht der Breite des Justagefensters.
Die Grole des Justagefensters ist abh&ngig von dem mdglichen Produktversatz (Flattern) der Papierbahn an der
Leseposition.

Hinter den zu lesenden Zeichen gibt es keine einzuhaltende Ruhezone.
Generell gilt, dass man fiir ein Zeichen mindestens 20 Pixel hat.

Elaesa ]

e A -

Wenn die OCR/OCV Funktion angewahlt
wurde, wie hier im Bild.

Wenn man auf Einstellungen geht erscheint dieses Bild

[E=5[E=R=|
— 5 neue Karteikarten werden
0% Fenster 1: OCR geoffnet.
SicherniLaden | Einstell | Lesef ISeparieren | Einlernen | Zeichen 1 Sichern /La den

2. Einstellungen

: 3. Lesefenster/sep
| Zeichensatz von Datei laden | 4. Einlernen
" 5. Zeichen

| Produktdatensatz von Datei laden |

| Produktdatensatz in Datei sichern |

| Zeichensatz in Datei sichern |

Im obenstehenden Menue lassen sich der Produktdatensatz (Einstellungen der Fenster,
Grundeinstellungen) oder der Zeichensatz auf die Platte abspeichern und laden.
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Oder Eingestellte Produkteinstellungen geladen oder gespeichert werden.

Einstellungen der OCR/OCV Lesung

Einstellung des Justagefensters:

Soll Gber X( horizontal) und von

links und tber Y (vertikal) von
oben justiert werden.

Der Flanke soll von hell nach
dunkel gehen.

Bild um 180 Grad drehen
funktioniert nur mit der
topCam6510 (abgesetzter Kopf)
Wahlt man mit Maske, so kann
mittels einem Maskengenerator
jedem Zeichen eine Funktion
zugeordnet werden. Wahlt man
variable Lange werden alle
Zeichen gelesen, die im
Lesefenster gefunden werden.
ggf kann der Ausgangsstring
mit Nullen auf eine feste Lange
aufgefillt werden.

Die Zeichen sind dunkel auf
hellem Hintergrund

Die prozentuale
Ubereinstimmung soll
mindestens 90 % sein.

Die minimale Hohe der Zeichen
muss mindestens 20 Pixel und
die min. Breite 5 Pixel betragen
Wenn innerhalb eines Zeichens
Absténde von bis zu 5 Pixel

Intelligente Sensorik!

Fenster 1: OCR

Sschornladen | E

ferest .ki-;:lpanl:rm

Jisstagertenster
Lin
b
LT and
Bild um 180° drehen

Auswertamota
il Hulbesn mdTiillen

Invers
ierpinstimmungsarail
pro. mind. Pixel
rnimale Hohe
minimale Breite

mane. Linsa innathally
Disjekilen

Blinglestabstand Deischen
Zewchen

Teilfaktor in Grenzen
G et sciveeils
Homroliiunktion

n links achis
#: obim [0S

& hllihanked chankel el

mit Maska
Anzahl Nullen 0

hall & gkl

Eimlazsnen

[=T &=

Zeichen

= wariable Lange

Q)

prozeniuabe Ubsereictinnmng
Zetchenhohe

(Gt [ Schiecht

fetesenen Zeichen

FUr ks ey Abbresch

Benttlen

sind, wird es als ganzes Zeichen gelesen.
Der Mindestabstand zwischen den Zeichen muss mindestens 1 Pixel betragen.
Der Teilfaktor wird definiert Verh&ltnis von Hohe zu Breite * 10

Die Grauwertschwelle gibt den Kontrast an, der mindestens vorhanden sein muss

Mit den Kontrollfunktionen lassen sich in die gelesenen Zeichen Angaben einblenden. Mit
CNTR und der Maus lassen sich die einzelnen Kontrollausgaben zuschalten.
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Hier ein Monitorausschnitt mit den

Kontrollfunktionen:

prozentuale Ubereinstimmung
Zeichenhihe

Gut / Schlecht

gelesenen Zeichen
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i topControl Um die weiteren Menuepunkte zu durchlaufen sollte
RelaSE — man die zu lesende Zeichenkette einlesen und die
(2wes Ov| [+ = |~ ws Fel Anzeige im Fenster auf min. 320 x 240 stellen.

—
AL TR

D6172944606

01723124¢

interne Bildnummer=36

: ™
* Beleuchtung d— |3z
Videoverstarkung == |25
Dauerlesung (| ;
Livebild O

Mit der Anwahl von Lesefenster/Separieren erhédlt man folgende Oberflache. Mit den Buttons
Anzeige (Justagefenster oder Lesefenster wird das jeweils ausgewéhlte Fenster angezeigt.

Im folgenden Bildausschnitt wird das Lesefenster gelb angezeigt.

Wenn man eine Zeile vertikal lesen mochte muss man das Kastchen vertikal einschalten.

e

[/l tepterene ool EE
Duied Sysloms T
1
|2 |xmom Ojwi|+ @ |= wi%  Fenster1: OCR
L — T -  sicherniages | Fndoe L Eirdernsn | foactaon
e
= i | dstapeense aregen pasdorees en
= - o |'|:“"']|“ LT YPow. (73 [T BT Hohe
P— -t
x |_ . I'I ¥ Foonder 1 * Wortical aEvEgenpeules m 8
=0 | Mo, o 1 [ Hehw &
o £~
.
- = I Fierided 2
[ o k) !
E w E i i | HPe P, [T thetre:
| 1T Euidn
i ELynken popuaier in
| Tivlruchiung

Mit der Maus lasst sich dieses Fenster neu setzen oder verschieben. Ebenfalls ist es durch die
direkte Eingabe der Koordinaten maoglich.
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Wenn Lesen ohne Maske eingestellt ist, so wird nur das Einstellen der Fenster notig.
Wenn man jedoch ein Lesen mit Maske angewéhlt hat kann man nach dem Einstellen der
Fenster den Button Masken separieren betétigen.

Im nachstehenden Bild wird das Lesefenster 1 und den einzelnen Zeichen die
Maskenfunktion zugewiesen.

2% ropCantil == E

Datel  Syztem T

¥ mmzer O|x |1 mm | wos | Fenster 1: OCR

“-‘ Sichernladen | Bnslolungen | LoscfensiinBepaisen | Endsrnen | Jeschen
1234567890123456789012345€

4 -'_"[T'r'—.""-ll'lr""-'lll focbir FRE O Bl G EVESE Ealal Pl BV CECREE EREeAE

Mi.is jjr&3 466 7A@y 234667 800123456

06172944606 e
: Fn gt | i AL Tunrdnung
017231245 1 (8] Tignosierer] -

(N 10 =] 1 &

niafme Eidrammer=36L0 ” _.1

Badeuchiung 4k 132 . 7

Videmversirhung =) 85 7 >

Dmieriesung Tinkgier 1 q
L ibided ABE 1 £y Dignorsten]
Triges pecsion setzers 1 4 lignarigran)
e 1 f} [ananareni

s n
1 G [lanameren|
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1 & fignaneren]

Tanles gale gt =_;!AI:|$ Al:fw.mlexe:.l.;ur;-
BITIS44_ (5 9z 38 |=!

244 |5 :‘:'II

1 IETTIEML  [8 a1 =2

Mit dem Button Zeichen Separieren werden in dem Lesefenster die Einzelnen Zeichen
gesucht und freigestellt. In der Benutzeroberfliche erscheinen alle Zeichen, die gefunden
wurden. Jedem Zeichen kann eine Funktion zugeordnet werden. Folgende Funktionen stehen
zur Verfiigung: - Lesen ( Das Zeichen das an dieser Position steht wird gelesen) —
Verifizieren ( Zeichen wird nur mit gleichem Zeichen verglichen) — ignorieren ( Zeichen wird
erkannt aber nicht beachtet) — Ende ( kann die Zeichenkette abgeschlossen werde.)

Zum Lesen muss ein Zeichensatz eingelernt sein. Um diesen einzulernen ruft man die
Karteikarte Einlernen auf.
(R rorco o |

el Sytem 7

T
|® |wmew Ol |1 - |- mow  Fenster 1: OCR
—a FEFES S - S — O P ———— e onS—— - -
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Mit der Maus wird ein Fenster um die Zeichen gelegt. (rotes Fenster)
Wenn man den Button Zeichen einlernen betétigt, so werden die Zeichen Separiert und
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angezeigt.
B ropcontint == m
Dt System T
v (mwen O (1 m (v mas | Fenster 1: OCR
E_:_ | Sicherndaden | Emstolungen | Lesefenster Sepatieren | Einlernon | Zeichen
7 ¥
qerve il i b B scha
1 [T [T L | |
Fénidir Dedthan Zuardnung
— — 3 O [ignaneten]
06172944606 , 6 o
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Adew 1hcbe el 81

Dann werden den einzelnen Zeichen eine Zahl bzw ein Buchstabe zugewiesen. In der oberen
Zeile werden die Zeichen angezeigt, die bereits eingelernt wurden. Neu eingelernt wurden
hier die Zeichen 9 und 4, weil diese noch nicht eingerlernt waren.
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Bis zu 40 Zeichen kdnnen eingelernt werden.
Wenn man den aktuellen Zeichensatz anschauen mdchte, so aktiviert man den Button
Zeichen. Danach erscheint die Liste aller eingelernten Zeichen.

[ vopContrt P
Dated  Systom 7 )
v |senew Ol [+ m [+ we%  Fenster 1: OCR
ﬁ ~| | Sicherniaden | Enstellngen | LesefopsterSepareren | Eirdermen | Zeschen
L&gchen Luprdnung | Mg e by
a tesin O
i T (AR OA | | :
i i T = eSS é
1 i begen "1
06172944606 7 fesen 7
) 3 lesen 2
017231245 9 lesen 9
(R A - ' : = 4
| Inferme Bildnummer=3640
I =

Benutzung des Justagefensters:

Zunéchst werden die Ausrichtung im Menue Einstellungen definiert.
Justagefenster X von links

Justagefenster y vonunten

Hell/dunkel Ubergange

Mit dieser Einstellung wird das erste dunkle Zeichen von links und von unten als
Bezugspunkt eingelernt.

===

o% | Fenster 1: OCR
|'Z SicherniLaden | Einstell | Lesef

ISeparieren rEinIernen rZeichen

Justagefenster

Ed @ links ) rechts
[¥]Y ' oben @ unten
Ubergang @ hellidunkel ) dunkelhell

:| CIBild um 180° drehen

Danach wird das Justagefenster eingestellt (griines Fenster)
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Sobald das Justagefenster eingerichtet ist, werden Referenzgroflen ermittelt.
Nach dem eine Lesung gestartet wurde, wurde der Zeichenstring gelesen.

Wenn sich das Lesefenster verschiebt, so wird es mit Hilfe des Justagefensters nachgezogen.

Dazu wird innerhalb des roten Justagefensters der erste Ubergang von unten und von links
gesucht und der Versatz von den ReferenzgroBe errechnet und das Lesefenster nachgefiihrt.

Einstellungen Label Control

Mit dem Funktionspunkt ‘Label Control‘ lassen sich bis 8 Fenster einschalten, die man mit
verschiedenen Funktionen beauftragen kann.

So lassen sich bis zu 8 Fenster setzen denen man eine Funktion zuordnen kann und ebenfalls
Fenster mit Hilfe von Justagefenster nachfiihren kann.

Vorgehensweise: Zu kontrollierendes Objekt vor die topCam stellen und eine Bildaufnahme
durchfiihren. Die Auflosung des Bildes auf 320 x 240 einstellen und 8 Bit anwéhlen.

fﬁl..—: e
Dated Systemn. 7

@ [smew Of|[s m= |- % | Danach das Bild iibertragen.

Mit der Funktion ‘Labelcontrol’ ldsst sich im
Grundmenue des topControl anwéhlen.

In dem Bild ist das Fenster 1 eingeblendet.

Ein Fenster das aktiv ist, wird mit einem griinen
Rahmen gezeichnet. Ein Fenster das ausgeschaltet ist,
wird rot gezeichnet.

Il

Intetne Bldnumimer=3774
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8 Funktionsfenster stehen zur Verfligung. Fenster mit rotem Punkt sind ausgeschaltet. Fenster

mit griinem Punkt aktiv.

Dated  System 7

¥ | semean O -

Inkeme Bildnummer=3774

Beteuchiung ) ER
Widemrstarkung =2 B4
Dauetlesung Trigges
Livebild ABE

Label Control

@ Ferstar 6 | @ Fensber 7 | & Fenster § | FReferenzen sindorman

@ Ferster 1 & Fensten @ Fanster 3 @ Fensied 4 @ Fenster §

Fenster skl w!

K-Pos, 1] ¥-Pas, 150 Brefe a9 Woha 215
Fenstifimktion | Frache -
pos. Toleran — . 10

neg. Toleranz =1, 10
aberer Grauwart - Q" T8
unterer Grauwert L 1
Jusisyeferstor ¥ [kein [=] ¥ [kein [«
Gauppenmgehonighe | g Gruppe -
Scanabstand pwischin din . i
Seanmlinen 5
indestanzahl Phoel . I

Mit jedem der 8 moglichen Fenster im Labelcontrol lassen sich folgende Funktionen

@ Fenster 7 r @ Fenster 8 r Referenzen einlernen |
© Fenster 2 r ® Fenster 3 r ® Fenster 4 r @ Fenster 5 |
0 YPos. [130 | Breite [513 | Hihe |25

1 Fliche v
Abstand | =~
Flache
Durchmesser
Justagefenster =

rt Logovergleich
Adresse

art

Schwerpunkt
Druckkontrolle

= [N

realisieren.

Der Aufbau der Abfragefenster richtet sich

nach der Funktion.

Funktionen: Abstand
Flache
Durchmesser
Justagefenster
Logovergleich
Adresse
Schwerpunkt
Druckkontrolle
Optional

Beispiel: Ein Sicherheitssiegel soll kontrolliert werden, ob es die richtige GroRe hat. Fenster 1
soll die Flache des Labels bestimmen und Fenster 2 den Durchmesser des Labels. Da sich das
Label in der Produktion bewegt, werden die beiden Fenster 1 und 2 mit dem Fenster 3
nachjustiert. Das Fenster 3 ist als Justagefenster in vertikaler Richtung definiert.

Die folgenden 3 Bilder zeigen die Einstellungen der 3 Funktionsfenster.
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Das Fenster 1 soll
tber das Etikett die
Flache ermitteln.
Sobald die Flache
groRer oder Kleiner
als die eingestellten
Toleranzen sind
kann ein Ausgang
gesetzt werden.

Die Toleranzen sind
hier 10 % pos. Und
10 % neg.
eingestellit.

Bei der Flache kdnnen auch verschiedene Graustufen nur detektiert werden, deshalb gibt es
eine oberer Grauwert und einen unteren Grauwert. Die dunkle Flache wird ermittelt mit allen
Grauwerten zwischen 1 und 78. Die Scanabstand gibt an ob jeder Pixel erkannt werden soll.
Hier im Beispiel wird nur jeder 2. Pixel hor. Und vertikal abgefragt. Justagefenster Y=3.

| Eupcwﬂ

Datei Syt

wmem Ol= 6 mm |

]

Label Control
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Das 2. Fenster soll
den vertikalen
Durchmesser
ermitteln.
Toleranzen pos und
neg. Abweichung 10
Pixel. Scanrichtung
vertikal, von oben
nach unten,
Minimaler Abstand,
Justagefenster y=3
Scanabstand =1

Fenster 3 ist das
Justagefenster, dass
die Aufgabe hat die
beiden Fenster 1 und
2 entsprechend
vertikal
nachzuziehen.
Vertikal, von oben
nach unten, von hell
nach dunkel,
minimaler Abstand
Scanabstand 1
Flanken mit 50
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Graustufen werden erkannt.
Wenn alle Fenster konfiguriert und eingestellt wurden, muss eine Referenzlesung erfolgen.
Diese wird mit dem Button , Referenzen einlernen® gestartet.

% topControl EI !
Datei System ?
:Ei
| |32|]x24u O |v| |ﬁ = |v| 10% | Label Control
i )
|~ i @Fenster | @Fenster 7 | @ Fenster8 | Referenzen einlernen
IJ/ oFenster1 | oOFensterz | OFenster3 | @Fensterd efensters |
SR TR i I
Danach erscheint die Aufforderung :
Elnpcmnl F= IoE =5
Dated  Systom 7
Er = we%  Label Control
*| | ®@Fenster i = @Fensber 7 | & Fenster & | Redevenden sindormen
@ Fonster 1 & Fensier & @ Fanster 3 [ & Fenstes 4 @ Fenstar &

akitives Fenstn ainkermen |

Butten , aktive Fenster einlernen‘ betétigen und die Refwerenzen werden eingelernt.

Referenzen einlernen

@ Die aktiven Fenster wurden eingelernt.

0K

Nach dem ein
Triggersignal die Lesung
gemacht hat, erscheint
folgendes Bild auf dem
VGA- Monitor, Die
Fenster haben an der
oberen rechten Ecke die
Fensternummer stehen.
Wenn Fenster grin
dargestellt werden, so sind
sie innerhalb der
Toleranzen.

Bei der folgenden Aufnahme stimmt die Fldche nicht und ist auBBerhalb den Toleranzen
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Das Fenster 1, dass
die Flache erkennen
soll ist auBerhalb der
Toleranzen. Und wird
somit rot dargestellt
und bewirkt, dass der
OUT2 gesetzt wird.

Fenster 1 ist= 15614 soll = 19244 Differenz= 3630 entspricht 18 % also a von 10 %

Abstand

Flache
Durchmesser
Justagefenster

Logovergleich

Adresse

Schwerpunkt

Druckkontrolle

misst einen Abstand ( Etikettensitz)

Wird oft benutzt als Druckiiberwachung nach Digitaldrucker.
Hier wird erkannt, ob der Priméar und der Sekundardruck noch
Ubereinander passen. Der Abstand wird auf den Primérdruck
eingerichtet und eine Referenzlesung wird durchgefiihrt. Wenn
Wenn das Papier einen Traktorzahn Gberspringen sollte, andert
Sich der Abstand und hélt den Drucker an.

(Evtl. ist hier die Intelligente Triggerbox 1B400 zu verwenden)

Flachenermittlung (Anwesenheit)
Durchmesser (Werkzeuge)
X oder Y- Justagefenster

bis zu 60 Logos konnen eingelernt werden die mit den
Gelesenen Logos verglichen werden koénnen.

Sucht alle Zeilen einer Adresse und ermittelt fir jede

Zeile Kennwerte, kann auch Lesefenster an OCR/OCV
Lesung tibergeben. Ebenfalls ist eine Disenkontrolle damit
zu realisieren.

ermittelt den Schwerpunkt innerhalb eines Fensters.

Druckqualitatskontrolle einer Linie prift diese auf
Unterbrechungen oder auf durchgezogene Balken.
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Druckkontrolle eignet sich um Unterbrechungen beim Druck zu kontrollieren. Je nach
Druckverfahren kann sich ein unbedruckter Strich durch ein Dokument ziehen oder es kann
sein, dass sich 1 Strich durch ein Dokument zieht. Die Unterbrechungen oder ein
durchgehender Strich konnen detektiert werden und die Toleranzen eingestellt werden.

In dem Monitorbild sieht man die Linienunterbrechungen und den kreuzenden schwarzen
vertikale Balken.

Optional Kundenspezifische Anwendungen

Postleitzahl lesen

Im topControl wird das 2. Funktionsfenster als Labelcontrol angewahlt und der
Auswertemode Adresse angewahlt, diese findet alle Zeilen der Adresse und Ubergibt der
OCR/OCV die Koordinaten des Lesefensters fir die PLZ, die diese liest.

Die Adresszeilen werden innerhalb des 1. Fensters gesucht.
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23870221

TS

Kontrolle einer Dichtung hier mit Dichtung  hier fehlt die Dchtng (Fester wird rot

ein Abgleich durchfiihren.

Die 1. topCam wird als Master
und die 2. topCam als Slave
definiert. Die topCam’s werden
direkt mit den Buchsen der
Anschlussbox auf die Master und
Slave bezeichneten Anschliisse
angeschlossen. Intern sind die
beiden topCam’s miteinander
verbunden. Die gelesenen Code
der Slave topCam werden an die

Dargestellt)

Lettershop

Mit der topCam6500 lésst sich ein Abgleich realisieren. Hier konnen direkt mit 2 topCam’s

(== |

fSchnm r“ gaheformat rl", i rFunktionsfenster rLeﬂershop

Schieberegister

Bypass m]

) Master @ Slave

Schieberegisterlange C 1|0

ergleich von Position C} 1|0

‘Yergleich bis Position O 1|0

Vergleich m|

Funktionsfenster 1 und 2

Postleitzahleniibergange O

Master topCam gesendet und je
nach Abstinden der beiden
topCams* wird in Abhdngigkeit

eines Ubernahmetaktes und der entsprechenden Schiebestrecke ein Abgleich durchgefiihrt
und ein Gut- oder Schlechtergebnis ausgegeben.

Mit dem 2. Punkt lassen sich Funktionsfenster 1 und 2 miteinander vergleichen.
Mit dem 3. Punkt kann man beispielsweise PLZ- Anderung der Leitzahlen ein
Ausgangssignal setzen.

Vorwahlzahler

[l=E| Der Vorwahlzéhler gibt

7 i i i i | nach einer
<[ Schnittstellen mat | Opti Funktionsfenster | Lettershop .

. voreingestellten Anzahl
: Fenster 1 Trigger -1 o2 anzeigen/positionieren . .
i emen AusgangSImpuls.
|Vurwahlzahler |V| | Einstellungen |
X-Pos. 0 Y-Pos. 1] Breite 640 Hihe 480
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| worwahizahler

o

|Fenster 1: Vorwahlzihler

[E=R(E=R 5
Setzen des Vorwahlzihlers
Der Vorwahlzdhler eignet sich
e | auch in Kombination mit der

Wiorwahlzahler zuriicksetzen

ébgelaufen oder eine PLZ Anderung schaltet den Ausgang.

‘| PLZ Umschaltung im Bereich
Lettershop.
Entweder der Zahler ist

Auf den ersten Zeilen des VGA Monitors erscheint folgende Info:

S= 0010 (Sollzdhler =10) ist=0009 ( ist-Zéhler ist 9) wenn der Vorgabezéhler erreicht ist,
wird ein Signal ausgegeben und der Istzéhler zuriickgesetzt.

Der Ziahler wird auch zuriickgesetzt, wenn PLZ iibergidnge eingestellt sind und ein PLZ

Ubergang stattfand.

Funktionsfenster

Shndistelon | Auspsbetama | Optenen | Tonkismederie  LeSerchop
1 ot 1 Triger Tl T rngenpoL o m
R § i riTegen
¥ Fox, ¥.Pos, Frpie Bhutar
¥ Fimlis 2 v it L > e e d e
Lsbwpd Copaite vl il cibagen
¥ Foa. ¥.Pos. kit L]
Fenstin 3 Trigees
Ko ¥ Pk L) L
Fensaim 4 Trigs
| ¥ . PaE. Eville L]
e pren kinpluen LN i
© Beariwid 1L il Farigang

Wenn mehrere Auswertefenster aktiv sind, so
hat man die Moglichkeit das Ergebnis mit
,2und ,, oder ,,oder zu verkniipfen.

Wenn die Einstellung auf ,,und* steht, so
miissen alle Funktionsfenster eine Gutlesung
erzielt haben, damit das Gutsignal gesetzt
wird. Wird die Einstellung ,,oder angewéhlt,
so muss um ein Gutsignal am Ausgang zu
setzen nur ein Funktionsfenster eine
Gutlesung gemacht haben.

Desweiteren ist es moglich mit den 2
Triggereingdngen gezielt fiir jedes einzelne
Fenster auszulosen. Beispiel: Wenn 2 Fenster
eingeschaltet sind, so ldsst sich mit den
unterschiedlichen Triggereinidngen eine
Triggerung auslosen. In der Mitte des
nebenstehenden Bildes kann entweder
Trigger 1 oder Trigger 2 angewdihlt werden.
So ist es moglich an zwei unterschiedlichen
Stellen, verschieden Auswertungen zu
realisieren.
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In der Menueleiste lassen sich folgende Punkte anwéhlen:
Datei, System, ?

% topContro Parameter dauerhaft in der topCam abspeichern

Datei| system 7  Parameter von der topCam laden

Parameter dauerhaft speicher =<7 [ Finstellungen der topCam in der Datei speichern

Parameter von Kamera laden  Strg-R b . - .

o <tellnon i Dater i —1 Einstellungen aus der Datei in die topCam laden
gen in Datei sichern  Strg-S R . o N R .

Einstelungenwon Dateitaden =0 | VideODIld in eine Datei abspeichern.

Videobild abspeichern Al Feh |erb| Idel’

Fehlerhilder AlLE Logdatel dffnen

Logdatei dffnen AltL

Beenden Al

Alle Anderungen in der Kamera gehen verloren, wenn diese nicht im Flash abgespeichert
werden. Beim Einschalten der Kamera werden die im Flash befindlichen Parameter in die
Kamera geladen.

(VR &5 Wenn das System auf die Applikation eingestellt ist,
B P S wird diese Einstellung dauerhaft im Backup Copy Flash
Backup copy abgespeichert. Auf diesen Parametersatz kann jederzeit

& flash

zugegriffen werden. Falls die Paramter so verstellt
wurden, dass nichts mehr geht, so lasst sich dieser
Parametersatz laden, bei dem man sicher ist, das die
Einstellung schon mal funktioniert hat.

Bty bl s et Faie

Die Einstellungen, die im Flash abgespeichert werden,
werden nach dem Einschalten der topCam6500 in den
Arbeitsspeicher geladen und mit diesem Parametersatz
gearbeitet.

[aa || Mo

Desweiteren hat man die Mdglichkeit, bis zu 8 verschiedener Einstellungen unter Namen
abzuspeichern. Diese Einstellungen lassen sich auch mit einen Kurzkommando (ber eine
Schnittstelle aufrufen. Diese Konfigurationen lassen sich auch nach Namen in die Kamera
laden.

Die Einstellungen kénnen in eine Datei gesichert werden und entsprechend wieder geladen.

Videobild abspeichern. Damit kann man ein Videobild als BMP abspeichern.

Fehlerbilder Hier kdnnen die letzten 3

Fehlerbilder auf den VGA aufgerufen werden

Anzahl der verfugharen Fehlerbilder: 3 - . .
2 und mit ge&dnderten Parameter eine Auswertung

Fehlerhild 1 laten Fehlerbild 1 auswerten aktivieren.
Fehlerbild 2 laden Fehlerbild 2 auswerlen

Fehlerhild 3 laden Fehlerbild 3 auswerten

Lo ]
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Logdatei hier konnen die gelesenen Code und mit Datum und Uhrzeit sowie beim Data
Matrixcode die Druckqualitétsparameter in eine csv- Datei. Diese kann von EXEL
Programmen aufgerufen und weiterverarbeitet werden.

FE Logdatei offnen (5
Spejchernine (7 fonts I~ [@El= A
) roesarsdcey ] Destusems ¢ Ly Tt
D| Birst s Dol il spar s
[ rtt.ce .
Datum und Uhrzeit
Qualititsparameter beim Data
Matrix Code
Dateigame: |
Datemg: T‘ﬂl!llhd Sﬂlmd‘lﬂﬁrﬂ‘iﬂﬁ =5 -
Speichern || Abbrechen Dateiname mit .csv
System | ? )
Von dem Windowsprogramm werden
Kommandoeingahe Strg-h nicht alle Moglichkeiten, die die
. Kamera bietet unterstiitzt. Mit der
Schnittstelle 4 Kommandoeingabe lassen sich
¥ Komprimierte Dateniibertragung Kommandos , die die topCam 65x0

versteht direkt eingeben,
Download Firmware

Bitte Kommando eingeben [=5]
| Hier wird das Kommando ohne <STX>
eingegeben.
oK Abbrechen Die Kommandos sind spéter gelistet.

neue Schnittstelle anwahlen,

,2JKomprimierte Dateniibertragung* hier kann die Datentiibertragung fiir die Bilddaten
komprimiert werden, so das daf das Bild schneller dargestellt werden kann.

Mit dem Download Firmware kann eine neue Version der Firmware auf die topCam65x0
iibertragen werden.

Programminformation &5l ? Info ist die Programminformation mit
Versionsnummer der Software auf der topCam

éf‘?d DSERso e M7 6500 Sereinnummer und Port der topCam
oo st e Prozessschnittstelle = 2 Diagnoseport = 1
Hamera:
Poart: 1
Wit siom TCRSM Wier 4.2.9

Sefienmanmer;  TSE5008050003
Idemtmummes: 289101

JRE: V15008
| oxl |

T e
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14. Fehlerstatus Data Matrix Code:

00 korrekte Lesung

01 Code konnte nicht decodiert werden (Codeaufbau stimmt nicht)

02 Fehlerkorrektur erschopft ( zu viele Fehler mussten korrigiert werden)
03 Das Coderaster konnte nicht ermittelt werden

04 Ecken konnten nicht justiert werden

05 kein quadratischer Code (wenn quadratisch eingestellt ist)

06 hat ein L gefunden, ist aber kein DM- Code

07 hat nur eine Linie gefunden, sonst nichts

08 hat keinen Flankentibergang gefunden

09 auBerhalb der vorgaben der Druckqualitatsparameter

15. Fehlerstatus Bar Code:

Statt des Druckqualitatsparameters wird die Balkenstarke in der Ausgabe ausgegeben.
Im Fehlerfall wird statt der Balkenstarke ein erweiterter Fehlercode ausgegeben.

Bei einer Gut-Lesung wird im Status die Codeart ausgegeben, wenn die Ausgabe des Status
aktiviert ist. Damit kann man bei Autodiskriminierung erfahren, welche Codeart gelesen
wurde.

Statuskennungen bei Gut-Lesung:

11 Code 120f5 Start links
12 Code 120f5 Start rechts
21 Code 39 Start links

22 Code 39 Start rechts

Statuskennungen bei Schlecht-Lesung:

es wurde kein Code gefunden

Probleme mit der Ruhezone

keinen Code 120f5 oder Code 39 gefunden
Plausibilitatscheck nicht OK falscher Aufbau
falsche Codierung

Probleme mit Checksumme

Probleme mit der L&nge

unused

P NWPMAOOITO N
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erweiterter Fehlercode bei Schlecht-Lesung :

OO ~NO Ol WN -

Ruhezone links ohne Stérungen ist zu klein Code 120f 5
Ruhezone links mit Stérung ist zu klein  Code 120f5
Ruhezone links ohne Stérungen ist zu klein Code Code 39
Ruhezone links mit Storung ist zu klein  Code 39
stimmt nicht mit voreingestelltem Code Uberein
Prifsummenfehler Code 120f5
Checksummenfehler Code 39
Codelénge Code 39 stimmt nicht
unbenutzt

kein Balken von links zu finden

kein Balken zu finden

kein plausibler Aufbau Code 120f5

kein plausibler Aufbau Code 39

falsche Codeart, stimmt nicht mit gewiinschtem tberein

kein gultiger Code gefunden

kein korrekter Codeaufbau Dekodierfehler Code 120f5

kein korrekter Codeaufbau Dekodierfehler Code 39

Wartung

Die topCam65x0 ist weitgehend wartungsfrei. Lediglich die Glasscheibe sollte gelegentlich
auf Verschmutzungen gepruft und ggf. gereinigt werden.

16. Befehlisstruktur Multifunktions — Sensor (topCam6500)

16.1. Funktionsgruppen:

- Schnittstellen (Datenformat, Baudrate, Protokoll, Ausgangspolaritét, Pulslange
Ausgang )

- Gerateparameter (Flash, Shutter, Verstarkung)

- Data Matrix Code Parameter (Invers, CodegroRe, Ruhezone, Grauwertschwelle,
Druckart, Leseart, Lesewiederholungen , ,,,, )

- Barcodeparameter (invers, Codeart, mit Checksumme, X-y Leserichtung,,,,,)

- Labelcontrolle (anzahl Fenster, Fensterfunktion, xy- Funktion, Toleranzen ,,,,)

- Pharamcodeparameter (Anzahl Pixel dicker Balken, Anzahl Scanlinien, Abstand
zwischen den Scannlinien ,,,,,,)

- OCRparameter (,,,,,,,)

- Optionen (Winkelausgabe, gespiegelte Ausgabe, Port fiir Programmierung,,,,,)

- Lesemode (Einstellmode, Teachin Mode, continuisches Lesen, Lesen mit
verschiedenen Code )

- Filter ( Sequenz von Filter )

- Ausgabeformat (enable: Zeitausgabe, Status, ECC, von bis, Header, Trailer,,,,,,)
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- Funktion (Datamatrix, Barcode, Labelcontrolle, Blisterkontrolle, Pharmacode,.....)
- Speicher und Ladefunktion (Speichern in Flasch, Defaultabspeicherung, Lade
Einstellung)

16.2. Befehlsaufbau

<STX>Kommando=Xa:nnnn,Ya:nn,Za:nn,......... <CR>
a = Fenster von 1-4

X = Parameter

nn = Dezimaler Wert

bei <STX>Kommando=Xa? Wird der Parameter flir X Fenster a angefordert.

In einem String kdnnen gleichzeitig Parameter gesetzt und abgerufen werden.

Wenn nach dem : ein x steht, so ist der Wert Hexadezimal

Die Parameter werden durch Komma getrennt.

Wenn nach dem : ein h steht so sind die nachfolgenden Werte hexadezimal byteweise

Wenn nach dem : ein t steht so ist die Eingabe ein text z.B. Referenzcode

Beispiel: Lesen der Schnittstelle

Eingabe: <STX>IN<CR>

Empfang: <STX>IN=D:0,P:0,B:2,P:0,T:0,S:02530d0000,L:020<CR>
Eingabe: <STX>IN=D?<CR>

Empfang: <STX>IN=D:0<CR>

Andern der Baudrate auf 19200 Baud und das Datenformat auf 7 Bit
Eingabe: <STX>IN=D:1,B:3<CR>

Buchstaben konnen klein oder grof3 geschrieben sein.

16.3. Kommandos:

16.3.1. Schnittstelle: IN

Datenformat D:x
x= 0 8 Datenbits
x=1 7 Datenbits
Pariat P:x
x= 0 no Parity
x=1 even Parity
Baudrate B:x
x=1 2400
x=2 4800
x=3 9600
x=4 19200
x=5 38400
x=6 57600
x=7 115200 Baud
Stoppbits X:x  x=0 1 stopbit
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Ausgangsgangspolaritat
Triggerpolaritat

Ausgabezeitpunkt A:X
Softtriggerstring
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X=1 2 Stopbits

x=0/1

O:x

x= 0 positiv 1= negativ
T:X

x= 0 positiv 1= negativ
x=0 direkt 1= nach trigger
S:hnnnnnnnn (6 stellig )

Trigger Ende String E:hnnnnnnnn (6 stellig)

Pulslange Ausgang in ms

9600/115200 Baud fur Diagnoseport

L=xxx

W:ix x=0 115200Baud
X=1 9600 Baud
Triggerdelay Z:XXX XXX ms spater wird trigger aktiv
Option F:n  n=0 ausgeschaltet
n=1 eingeschaltet
Option Delay C:nnnn  nnnn= Zeit in ms vom Trigger
Bis option ausgang
Trigger 2 Y=x x=0 als Ubernahmetakt oder Reset
Zahler
x=1 automatisches Einlernen
Trigger mit Incrementalgeber
Incr. Geber an Trigger 2 N:nnnn nnnn>0 then anzahl von
Triggerverzogerungsclocks
Nur die Triggerflanke von Trig 1
Wird bendtig danach missen die
Anzahl der Puls kommen, bis die
Lesung erfolgt
Softtriggerstring Start S:hxxxxxx  softtriggerstring
Softtriggerstring Ende E:hxxxxxx  Ende des Softttriggertores
IP- ADRESSE fur TCP/IP M:t192.168.120.102 Beispiel
Default Adresse= 192.168.120.102
Destination IP-Adresse UDP K:1192.168.XXX.XXX
Port Source/Destination R:xxxx/yyyy
Prozessport Q:n n=0 RS232 Prozessport
n=1 TCP/IP Prozessport
Serienfehler V:n n=0-255 0 ist ausgeschaltet
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Nach n Fehllesungen
hintereinander wird der
Schlechtausgang gesetzt.

Ausgabe zusitzlich auf Diagnoseportsport
Jn  n=1 wird auf dem Diagnoseport
der gelesene Code mit 115200
oder 9600 Baud ausgegeben.
Wenn das topControl Programm
gestartet wird wird das Senden an
den Diagnoseport eingestellt

Daisy Chain

16.3.2.

Flash
Shutter

Gerateparameter GP

Verstiarkung
Blitz ein/aus

Blitz nur oben

Spiegeln bei CMOS Sensor (abgesetzter Kopf)

Schieberegisterlesung

Schiebestrecke

Prozessport

Umschaltung TCP/UDP

Timeout Master Slave Betrieb

Slave Adresse

Master

Slave Konfiguration
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x=1 ist daisy Chain Protokoll

Auf der RS- Prozessschnittstelle
als Daisy Chain

F:xxxxx
S:xXXXXX
V:xxx
B:x

H:x

[xxxx

C:x

O:x

D=x

G:x

T:xxxx

x=0 ausgeschaltet

X=1 eingeschaltet (default)
x=0 sind alle LED’s einges.
X=1 sind nur die oberen
beiden LED’s eingeschaltet
x=1 lernt die Beleuchtung
ein.

Ist fertig wenn x==
Beleuchtungsstirke

wert von 1- 99

x=0 nicht spiegeln

x=1 horizontal spiegeln
x=2 vertikal spiegeln
x=3 um 180 Grad drehen
x=0 abgeschaltet

x=1 eingeschaltet

x= 0- 10 Schiebestrecke

x=0 RS232 x=1 TCP
x=0 TCP/IP x=1 UDP

Timeout Master Slave
Betrieb Master wartet bis
Daten von Slave
gekommen sind oder geht
in Timeout
N:xx Fiir Abgleich

mit mehr als 2 topCam’s
Master Slave Konfiguration



Gerite Code Umschaltung
Keep Alive
Schaltet Ausgénge ab

Justage LED’s

Anfangszeile bei Cmos Sensor

16.3.3. DM- Codeparameter

Inverscode
Quadratischer Code
Codegrofie
Ruhezone
Grauwertschwelle
Orientierung
Lesemethode

Druckart

Lesewiederholung
Wiederholung Verstiarkung
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U:x PLZ Umschaltung aktiv
Q:x Keep Alive Signal on/Off
J:x x=1 abgeschaltet Remote
M:x 0= schaltet nach

1.Bildaufnahme ab
1= schaltet nach
Bildausfnahme wieder
ein
2= schaltet auch bei der
Bildaufnahme nicht ab.
3= komplett ausgeschaltet
4= gut Lesung on/
schlechtlesung off

A:xxx/yyy  xxx =Anfangszeile
bei CMOS Sensor
yyy= Anzahl der Zeilen

DP
I:x
Q:x
S:xxx/yyy
R:xx
G:xxx
O:x
L:x
x=0 feste Orientierung
x=1 90 Grad Orientierung
x=2 drehlagenunabhingig
D:x
x=0 normierter Code
x=1 Inkjet
x=2 schwacher Kontrast
x=5 der kleine DM-Code wird
vergrofert
wird Fenster vergrossert
Wixx
Vixx/yy

xx= nach unten
yy= nach oben
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Wiederholung Grauwert A:xxlyy
XX= nach unten
yy= nach oben

Storung im Finder U:xx xx LochgroRe zu Gberspringen in
Pixel von0-5

gespiegelter code B:n  n=0ausn=1on

Umgebungspixel N:n  n=0 Zentrum Modul
n=1 8 Umgebungsdots

Grauwertbildung H:n  n=0 Histogramm
n=1 Diagonal min/max

Anzahl Flanken F:xx  xx= 0 funktion aus
xx > 0 Anzahl Flanken
Wenn beim DM die Anzahl
Flanken erreicht wurden wird die
Lesung beendet
Fensterdiskriminator werte C:xxx/nnn xxx= binaerwert oben
nnn= Binaerwert unten
Fensterdiskriminator on/off E:xx x=0 aus
x=1 ein
x=2 sucht automatisch die untere
Schwelle

Dusenkontrolle bei Data Matrix P:x x=1 schaltet im DM-Code
Die Dusenkontrolle ein

16.3.4. Druck- Qualitatsparameter fiir den Data Matrixcode QK

FreigabeString G:tabcd hier kann man die Grenzen

Der Gute des Data

Matrixcodes bestimmen. Die Klassifizierung geht von A,B,C,D und F
Postion a= Kontrast

b = Fehlerkorrektur

¢ = Non uniformity Grid

d = Axial non uniformity
In die einzelnen Positionen kdnnen die entsprechenden Grenzen angegeben werden.
Dabei gelten folgende Eintrége: Gite A=1,B:2,C:3,D:4

Beispiel mochte man nur Code akzeptieren die einen Kontrast nach Giite B haben soll,
so muf3 an die erste Stelle eine 2 geschrieben werden-> G:t2000
Funktion der Quatitatskontrolle: O:n  n=0 Funktion ist ausgeschaltet
n=1 Ausserhalb der Grenzen
gelesener Code fiihrt zu einem
NOI Ausgangsimpuls
n=2 wenn der Code ausserhalb der
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spezifizierten Grenzen liegt, so
erfolgt ein NOI Signal am
Ausgang. Der ubertragene
String ist ebenfalls ein NOREAD
String.
Wenn die Funktion aktiv geschaltet wurde, so werden die gelesenen Code auf dem Monitor in
griin angezeigt. Wenn die vorgegebenen Grenzen (berschritten wurden, so erscheint der
gelesene Code in roter Schrift.

16.3.5. Barcodeparameter BP

Inverscode I:x 0= schwarzer Code auf hellem
Hindergrund,
1= heller Code auf dunklem
Hindergrund

Codeart A:x 0= autodiskriminierend
1=—code | 20f 5
2= code 39
3=Code 128
Checksumme on off C:x  Checksumme ein/aus O=aus
x=1 ein
Checksumme senden Z:x  x=0aus, x=1 ein
Codelange S:xx  vorgegebene Codelénge
Codelénge 2 L:xx  wenn xx >= S:xx dann aktiv

Bis zu dieser L&nge erlaubt
Wenn xx=0 dann inaktiv

Codeumschaltung Code39/32 P:x  x=0 Code39; x=1 code32

Scanningmode B:x x=0
scanningmode 0
Innerhalb des ROI
x=1 scanningmode 1
Vorgabe Koordinate 1 und 2 und
die Breite des Lesefensters
x= 2 omnidirektionales Scannen
Horizontal/vertikal Umschaltung  H:x  x=0 horizontales Scannen

(nur fir scanningmode 0) x=1 vertikales Scannen
Anfangskoordinate von F:xxxlyyy xxx= x-Koordinate Punkt 1
(nur fir scanningmode 1) yyy=y-Koordinate Punkt 1
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Endkoordinate von K:xxx/lyyy xxx= x-Koordinate Punkt 2
(nur fir Scanningmode 1) yyy=y-Koordinate Punkt 2
Breite des Scannfensters G:nnn Breite in Pixel des

Scanningfensters immer
rechtwinklig zur Strahlvorgabe

Parameter flr Pharmacode:

Pharmacode ein/ausschalten U:x x=0 ausgeschaltet, x=1
Eingeschaltet x=2 OMR

(wenn Pharmacode eingeschaltet ist, sind automatisch die Barcode

abgeschaltet)

Leserichtung des Pharamcodes R:n n=0 von rechts nach links
decodieren
n=1 von links nach rechts
Anzahl der Pixel fur diinnen Balken N:xx xx= anzahl der Pixel fir den
dunnen Balken

Lerne automatisch Balkenbreite ein O:n n=0 muss die Balkenbreite mit
N:xx definiert sein.
n=1 wird die Anzahl Pixel flr
den dinnen Code
automatisch ermittelt.

(Der Balken kann nur ermittelt werden, wenn in einem Pharmacode aus
mindestens 3 Balken besteht und 2 unterschiedlichen Balken, wenn man
einen

Pharamcode mit gleichen Balken lesen will mufz mit dem N:nn Kommando
der

Wert vorgegeben werden und der Parameter O=0 sein.)

Wiederholung Verstarkung V:xxlyy
XX= nach unten
yy= nach oben

Fensterdiskriminator werte W:xxx/nnn xxx= binaerwert oben
nnn= Binaerwert unten

Fensterdiskriminator on/off E:xx x=0 aus
x=1 ein

Abstand zwischen den Zeilen D:xx xx 0-99 Abstand zwischen den
Lesezeilen

Abstand OMR min. Balkenabstand X:xx minimaler Balkenabstand bei
OMR Code
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Ausgabe OMR HEX/Binar

Einlernen OMR Code

Fenster einf/aus
Fensterfunktion

Toleranzen
Kalibrierung
Fenster 1-8 Fenster n

Fenster GroRe Fenster n

Labelkontrollparameter

Binaerwerte bei Grauwertfenster

Grauwertlevel

Scanrichtung

Scanrichtung von nach

Pos oder neg Flanke

Min oder max Abstand

-850 -

Y:X

Q:x

O:x
Fn:xx xx=

Tn:xx/pp
K:xx
Xoxxxlyyy
D:xxxlyyy
B:ooo/uuu

G:nnn

V=X

LPn
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x=0 Hexausgabe, x=1 binar

x=1 lernt beim ndchsten Trigger

Minim. Abstand ein

Im Verifiermode wird das Fenster vertikal um den Code gelegt. Der Mode wird auf 1
gesetzt, die Toleranzen werden definiert und der Zeilenabstand. Automatisch errechnet
sich das System die Scanzeilen. Uber alle errechneten Scanzeilen wird versucht den Code
zu lesen. Nachdem alle Scanes abgearbeitet sind muf3 entsprechend der Toleranz die
Scanes lesbar sein, bevor ein Gutsignal gesetzt wird.

=0 off, x=1 on
Abstand
Flache
Durchmesser
Justagefenster
Logovergleich
Adressvergleich
Schwerpunkt
Druckbildkontrolle
Optionen

O~NOoOO U WN P O X

XX = pos. Toleranz
yy=neg. Toleranz
not used

x/y Koordinaten
(dx/dy)

000= oberer Grauwert
Uuu= unterer Grauwert
Grauwert fir

Flankenerkennung

x=0 horizontal, 1= vertikal

x=0 links -> rechts
Oben -> unten

X=1 rechts- > links

P:x

Unten- > oben
x=0 von hell nach dunkel (pos)

=1 von dunkel nach hell (neg)

M:Xx

x=0 minimaler Abstand ist gliltig

=1 maximaler Abstand
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Justagefenster J:xly wenn ein Fenster als Justagefenster
Definiert ist, kann man mit dieser
Angabe das Lesefenster justieren
Gruppenzugehorigkeit Z:xx  x=0,1,2 Mit dieser Angabe lassen
sich verschiedene Fenster zu
Gruppen zusammenfassen.
Max. 2 Gruppen sind moglich.
Wenn alle Fenster einer Gruppe
Als OK gelesen wurden wird
ein Ausgang gesetzt.
Scanabstand zwischen den Scanlinien S:xx Abstand zwischen den einzelnen

Scanlinien
Inversmode bei Adressvergleich I:x 0= dunkle Schrift, 1 helle Schrift
Soll_Pixel Anzahl bei Flache H:XXXXX xxxxx= Anzahl Sollpixel
(ohne Toleranzen Mindestvorgabe)
Soll Pixel Anzahl Pixel Flache W:xxxxx innerhalb der prozentualen

Toleranzangaben (Referenzwert)

Referenzjustage X/Y fur Justagefenster A:xxxx/yyyy xxxx= Ref. Justage X
Yyyy=Ref.Justage y
Abfrage ob verschiedene Gruppen definiert sind mit
E? Antwort E:01 keine Gruppen
Beispiel: E:03 Gruppe 1 und ohne

Lernt die Referenzen ein E:xx  x=1 werden Referenzen eingelernt
x=2 fur Gruppe 1
x=4 fur Gruppe 2
alle, die nicht einer Gruppe zugeordnet
wird auch eine Referenzmessung
durchgefunhrt.
Damit man mit 2 Funktionsfenster mit verschiedenen Triggereingangen
auswerten kann mufl man das Kommando
Q:x x=0 normale Auswertung
x=1 mit verschiedenen
Triggereingangen
Gruppe 1 gehort zu Trigger 1
Gruppe 2 gehort zu Trigger 2
2 Funktionsfenster miissen
freigegeben werden.
Ausgabeformat Labelcontrol C:x  x=0normale Ausgabe
X=1 wird ein Byte ausgegeben
fur jedes Gutfenster 1 gesetzt

Adressvergl. Disenkontr. L:x  x=0 Adressvergleich
X=1 Dusenkontrolle

16.3.7. Passermarke PM
Invers marke I:x x=0 dunkel, x=1 hell
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Globales Flag G:xx
xx= Bit 76543210
01= Umfang
02= Flache
04= Hohe/ Breite
08= Schwerpunkt
10= Verhaltnis (dx/dy)*10
20= Kompakt (umfang, Flache)
Toleranz Umfang U:xx  xx ist Ubereinstimmungsgrad
Toleranz Flache P:xx  Pixelcount
Toleranz Breite und Hohe H:xx
Toleranz Kompakt und Verhaltnis  K:xx
Toleranz Schwerpunkt SixX
Toleranz Verhaltnis F:xx
Verstarkungshysterese V:uu/oo uu= nach unten
00= nach oben
Binadrschwelle L:xxx  Binarschwelle
Teachin einschalten T:1 né&chste Leseanforderung

wird eingelernt.
T:2 die eingestellten Fenster werden
Als Einlernfenster tbernommen.

Anzeiger aller eingelernten Merkmale
M?
Werden alle Merkmale ausge-
geben.
Rickgabe:
<STX>PMn:M:t0364-2520-0093-0096-0047-0048-0010-0004-0143<CR>
n= Fenster (1-4)
Passermarke laden mit:
MEEXXXX-XXXX-XXXX-. ...
werden die Werte wieder
zurlickgeschrieben.

Wiederholung Verstarkung V:xxlyy
XX= nach unten
yy= nach oben

Eingelernte xy Koordinaten von Fenster
Y?  gibt x/y Koordinaten zuriick
W?  gibt dx/dy von eingelerntem
Objekt zuriick
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16.3.8. Ocrleseparameter OC
Invers I:x OCR- Schrift invers/normal 1/0
Ubereinstimmungsgrad in % M:xxx wert von 1-100%

Mindest Anzahl Pixel in Objekt in %P:xxx wert von 1-100%

Auswertemode OCR E:x 0= Lesen, 1= Vergleichen
Bit 4= Maske (0x10)
1= Maske on
0= normale Auswertung
Auswertejustage innerhalb der Fenster S:xx 00 ohne Ausrichtung

01 Objekte werden bei jeder
Auswertung separiert

Lesefenster ein/aus L:x x= Bit 0-3 Bit 0= Fenster 1,
Bit 1= Fenster 2
Bit 2= Fenster 3
Bit 3= Fenster 4

Justagemode A:xx BitOundBit 1
00 Justagefenster aus
01 Justiert Lesefenster
10 Lesefenster separat justiert
11 Justagefenster justiert
Lesefenster und
Lesefenster justieren sich
einzeln
Bit4 und Bit5
00 justiert nur x
01 justiert nury
10 justiert x und y
Bit 6 und Bit 7
X0 von links
x1 von rechts
Ox von oben
1x von unten
Justageflanke flr Justagefenster F:xx 00=von hell -> dunkel
01= von dunkel->hell

X-Y-Koordinaten von den Fensterobjekten
X OC:X:anzahl_Charakter,xxx/yyy/

Aufruf der Routine zum Separieren H H? mit diesem Kommando wird
Separierung aufgerufen bei
Fehler kommt H:0 zuriick
Wenn ok H:1
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Koordinaten Justagefenster

Koordinaten Lesefenster

Mindestgrenzen setzen

Mindestabstand und Teilergrenzen

Separiern der Fenster
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H:1 speichert die gefundenen

J: xxx/yyy

Objekte im Referenzspeicher
Ab und weist jedem Objekt

Als Funktion ,v’ zu und als
Zeichen ein ,-,

H:0 werden die
Zuordnungswerte durch

Eine Lesung durch die
richtigen Buchstaben ersetzt
der zugeordnete String kann
mit OC:Z? gelesen werden

Koordinaten Justagefenster

O:dx/dy " "
Km:xxx/yyy x/y-Koordinaten Fenster m

Dm:dx/dy

R?

C?

X/Y Offeste

Abfrage von Mindesthohe und
Mindestbreite der Objekte
R:nnn/mmm
nnn=Mindesthohe
mmm=Mindestbreite

setzen mit :

OC:R:nnn/mmm

Abfrage von Mindestabstand
zwischen den Objekten
Teilergrenzen: Das Ergebnis von
(Hohe*10)/Breite . Die
Teilergrenze gibt an wie viel der
Errechnete Wert drunter oder
Driiber liegen diirfen.
T:nnn/mmm
nnn=Mindestabstand
mmm=Teilergrenzen

setzen mit :

OC:T:nnn/mmm

erfolgt eine Separierung

Und die Zuordnung der Objekte

Mit ,-,.Bei Erfolg:

OC:C:00

Fehler beim Separieren:
0C:C:02

Lesefehler : OC:C:01

Mit dem Kommando:

OC:C:0 werden die
Zuordnungswerte durch
Eine Lesung durch die
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richtigen Buchstaben ersetzt
der zugeordnete String kann
mit OC:Z? gelesen werden

Das Kommando OC:C:1
Fiir dies gibt es keine Aktion!

Fensterdiskriminator werte N:xxx/nnn xxx= binaerwert oben

Fensterdiskriminator on/off U:x

max Anzahl von vertikalen Liicken
in jedem einzelnen Objekt Y:xx

Ignoriert die Zeichen, die zuviel innerhalb
Des Fensters sind als eingelernt Qxx

16.3.9. OCR-Remote OR:NN
Abfrage des Datensatzes
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nnn= Binaerwert unten
x=0 aus
x=1 ein

xx= () ist mode

abgeschaltet

xx > 0 gibt die Anzahl von
vertikalen Leerzeichen an

die unterhalb oder oberhalb und

innerhalb der einzelnen Zeichen
sein diirfen.

Dabei werden Objekte unterhalb
Oder oberhalb des Zeichens, wenn
Diese kleiner sind als die minimale
Hohe ignoriert.

Dieses Kommando ist auch fiir
Inkjet code geeigent, weil es das
Zeichen nicht zerfallen l4sst.

x=0 ausgeschaltet

x=1 eingeschaltet
Wenn z.B. 5 Zeichen eingelernt
Sind und beim Lesen von rechts
Ein weiteres Objekt kommt, so
Wird das weitere Objekt von
Der Auswertung unbertihrt.

nn= Datansatz 0-24

F? Abfrage Datensatz nn
wenn angelegt:
<STX>Ofnn:F:tname
wenn nicht angelegt:
<STX> Ofnn:F:0

x=1 Das Produkt nn wird
geladen, separiert, und mit
,-, zugeordnet wenn alles
OK dann kommt zuriick:
<STX>OF:nn:F:1,

wenn Fehler dann:



topSenso

Intelligente Sensorik!

<STX>OF:nn:F:0

Zieht ein Bild ein G holt ein neues Bild in
Videospeicher ohne
Auswertung Fenster

werden neu gezeichnet ohne
justage

Produktdatensitz P Produktdaten lesen schreiben
ORnn nn= Datensatz-
nummer 0-24

P? Anforderung Datensatz
Aufbau der Daten:
ORnn:P:xxx,ala2a3a....

xxx= Liange Hexbytes

al... Hexbytes

wenn nicht angelegt:
ORnn:P:0

schreiben ist identisch Aufbau:
ORnn:P:xxx,ala2a3....

Zeichensatz V4 Zeichensatz von 0-39
ORnn:Z:xxx,ala2.....
xxx= Anzahl Hexbytes
schreiben identisch
Fehler wenn nicht angelegt:
ORnn:Z:0

Loschen von Referenzdatensatz U:a  ORnn:U:0 Loscht den Eintrag nn
nn= 0 — 39
a mufl zum Ldschen 0 sein
Riickmeldung: OR:U:nn
Bei Fehler: OR:U:0000

Gibt die aktuelle Produktdatenblock aus der geladen wurde

A A? gibt die Produktdatenblock aus
0-24 wenn kein Produkt geladen
wurde oder ein geladenes Produkt
geloscht wurde wird OR:A:0000
ausgegeben
mit A:nn kann der aktuelle
Produktnummer gesetzt werden
fiir Produktanzeige

Produkt abspeichern N fiir das aktuelle Produkt wird
Automatisch ein leerer Speicher
Platz gesucht und abgespeichert.
Kommando:
OC:N:tName
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OCR-2. Kommandoparameter

Fuell flag

Anzahl Stellen

Produktname

Maske

Zuordnung der Maskendaten

Abfrage der Stellen

Referenzverschiebung x

-57-
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oder OCO:N:tName

Name= Artikelbezeichnung
Zuriick kommt der Datensatz

In dem der Datensatz
abgespeichert wurde:
OC:Nn:NAME wird der Datensatz
in Block n-1 gespeichert

OS:nn nn= Datansatz 0-24

F:x  wenn x=0 wird die gelesene
Zahl ausgegeben

x=1 wird die gelesene Zahl mit
Nullen aufgefiillt, damit man
Eine Lénge von Anzahl Stellen
A:xx erhilt

A:xx xx= Anzahl der
ausgegebenen Zahl werden so
viele Nullen vorgestellt, der
Ausgabestring hat immer die
gleiche Lénge.

nN:nnnnnnn Dem Produkt wird
Ein Name zugeordnet, der im
VGA Monitor ausgegeben wird

Bx? X= Lesefenster

Abfrage der Maske zuriick:

<STX>0S:B:vvivvivv

Masken setzen Bx:tvvivvivv
x= Lesefenster 1-4

Zx?  x= Lesefenster

Zuordnung wird abgefragt

<STX>0OS:Z:nnabcdef

nn= Anzahl Objekte im

Lesefenster

Zurodnung von ,v’ bei ,I” oder

,1” oder ,p’ erfolgt ein Space

setzen mit:

OS:Z:tabbcde

Wn? n=Lesefenster Ausgabe:
OS:Wn:xx,aa,aa,aa,aa,aa,...
xx=Anzahl Objekte

aa= Stelle von 0-39

X: xxxx x-Achse



Referenzverschiebung vy

OCE- Spezialmode zum Justieren mit V- Masken

Separiermode von oben oder von Vorne
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Wert in Abhangigkeit von
Justagefenster und Lesefenster

Y:xxxx y-Achse

Wert in Abhangigkeit von
Justagefenster und Lesefenster

O:x x=0 aus

x=1 ein; werden in der
gefundenen Lesezeile eindeutige
Zeichen gesucht, wenn diese nicht
gefunden wird, wird die nachste
Zeile gesucht und die Zeichen
gelesen.

S:xx  xx=0 von vorne
xx=1 von oben

(wenn xx=1 muB die Scanh6he und Scanbreite definiert sein)

Scannhdhe und Scannbreite

Vorgabe zu lesender Code:

S:xxxlyyy  xxx= Scanhdhe
yyy= Scannbreite

P:EXXXXXX x= Ascii Zeichen
Mussen vorher definiert sein mit
Maske muf aktiv sein und max
Zeichen als Verify definiert sein.
System sucht nach den
Asciizeichen

Wenn die Zeichenfolge statt 01234567 jetzt 2016547, so wird nur nach diesem Zeichenstring
gesucht. Mit dem Kommando OS:B:tvvvv werden die Anzahl Zeichen bestimmt.

Wenn die topCam6500 einen festen Zeichenstring lesen soll, so muss der Maskenmode
eingeschaltet sein und alle Zeichen die gelesen werden sollen, missen als Verifystring

eingelernt und zugewiesen sein.

Dies geschied mit der dem topControl- programm

W e 2]l 1o (e win | Fonster 1 OCR

= e | iesmses | sspmwes | e | i
BO1SZ456788 1234568744
I e T s LR R T oy e e

||||||||||||||||||||

12345678 9(

Famea s
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Alle Zeichen auf vergleichen
Einstellen indem man mit der Maus
die entsprechende Zeile antastet
und das Zeichen eingibt, was es
darstellen soll. In der 1. Zeile 1
eingeben in der 2. Zeile eine 2 usw.
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Ein Referenzblock hat folgende Parameter:
siche Struktur:

Lesezeichen:
ocr mode = 0
enable = 0x55
charakter = Buchstaben (Zuordnung)

Verify "v" Zeichen:

ocr mode = 0x55
enable = 0xd5 ( mitMaske)
charakter = "-" wenn noch keine Lesung erfolgt ist

ein geloschtes Zeichen wird nur enable auf 0 gesetzt

AcC htung! Damit beim Separieren auch innerhalb der Lesefenster die Charakter gefunden
muss ein Bild aufgenommen sein und im Videospeicher stehen.

OS: K txxxXXXXX
Befilterung der Lesefenster bei OCR/OCV

Mit dem Kommando ,K:tx,x,x, lassen sich bis zu 10 Filter iiber jedes Lesfenster legen, bevpr
die Auswertung stattfindet. Folgende Filter stehen zur Verfligung:
= spreizung
= mittelwert
= gauss
= erosion
5= dilation
6= shading
=  flankendedektion

Die Filter wirken auch mit der Verwendung des Justagefensters auf die beiden Lesefenster
Kommando:

K:tx,x,Xx,X,Xx
Beispiel: OS:K:t6,1,3  Filter: Shading,Spreizung, Gauss

16.3.10. Optionen OP
Gespiegelte Ausgabe Gx
Timeout T:xxx 16 Bit - wert
Matchmode M:x
Referenzstring RIXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
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Unterdriickung Einschaltmessage D:x  x=0 mit Message ,
x=1 keine Message

Seriennummer SIEXXXXXXXXXXXXX (15 stellig)
Identnummer L DOOXXXXXXXXXX (10 stellig)
Zeigt Fehlerkorrekturmodule V:x on/off
Setzt Flag zum Einlesen des Matchcodes
E:x einfaus
Overlaysteuerung O:x x=0 Auswerteoverlay Hilfslinien
aus (Bit 0)

x=1 Auswertehilfslinien
x=2 (Bit 1) Overlay off

x=8 (Bit 4) Overlay mit
Videobild wird dem top-
Control tbergeben.

Dreht die Bildschirmausgabe U:x x=0 normale Ausgabe
x=1 dreht die Ausgabe des
Bildschirmes um 90 Grad

Blaseimpuls nach xxx Trigerungen P:xxxxx nach allen xxxxx Triggerimpulse
wird ein Blaseimpuls auf
Ausgang 1 ausgegeben.
(Zum Reinigen des Glases, wenn
Scanner von unten angebaut
wird)

Ausgabe von nur Gut- Lesungen N:x x=0 gibt jeden gelesenen String
aus
X=1 gibt nur die gut- gelesenen
Strings aus.

Gut- Schlechtzahler auf dem Monitor anzeigen

C:x x=0 schaltet Anzeige ab
x=1 schaltet Anzeige ein und
l0scht die Zahler

Ausgabe Gut-Schlecht Zahler Z only read gibt die gut-

Schlechtzéhlerstande aus.

Message bei TCP Port Q:x x=0 aus
x=1 Message conneced ein

Kaskatieren von mehreren Kameras B:x x=0: ausgeschaltet
x=1 Master empfangt date
von Slave oderVerknipfung
von mehreren Kameras
Achtung ! Startzeichen muss beim Slave
mit dem 0x04 beginnen in
Windows Programm Startzeichen
eintragen
Text in Display schreiben AtxXxx,yyy,text
Schreibt an x-y Position Text

Wenn ein Code innerhalb des Codes incrementiert wird so kann man dies mit der topCam
6500 folgendermafen erreichen:
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Beispiel Code: $S6000000AB
Stelle incrementiert um 1
OP:F:3 OP:H:9 OP:W:1

Die néichsten Code sehen dann wie folgt aus:

$S6000001AB
$S6000002AB
$S6000003AB

$S9999999AB
Mit dem Kommando:

16.3.11. Lesemode

Continueierische Lesung
Chirurgische Bestecke

Teachin Mode
Einstellmode

Livebild

Lesemode bei Trigger
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X:n n=0 aus/ n=1= eingeschaltet

F:n n= von Stelle im Code
H:n n= bis Stelle im Code
W:n n= Stepweite

der Code wird von der 3. Stelle bis zur 9.

E:1 wird der Startcode beim ersten
Triggern eingelesen.

RM

C:x x=0 aus, x=1 liest dauernd
x=2 liest nur Gutlesungen
D:x x= 1 Dauerlesung liest Code immer
nur einmal
T:x
E:x

L:x  x=0 schaltet Livebild ab

X=1 Livebild mit Faden- Kreuz

X=2 Livebild ohne Faden- Kreuz

X= 3 wird nur immer ein Livebild
angefordert

R:x  x=0 liest bei Trigger nur einmal
x=1 liest solange Triggersignal
aktiv oder bei No read
x=2 ist default nach init
x=3 liest solange bis Triggersignal
weggeht oder wenn
alle
freigegebenen Fenster
gelesen wurden arbeitet auch
mit Videohysterese von
Fenster 1 wenn keine Gut-
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lesung dann erfolgt kein Gut-
signal. Verkniipfung auch
mit ,,und ,,,“oder ,, Bedingung
bei externem Trigger ist der
ehmals Readmode 3 fest
programmiert
Ausgabesteuerung wenn und Oder Verkniipfung O:x
x=0 wird jedes Fenster decodiert
und ausgegeben
x=0x01 Bit 1 wird gemif der und
oder Verkniipfung ausgegeben
x= 0x02 Bit 2 wird OCR Noread
ausgegeben, wenn keine giiltige
Lesung

Und oder oder Verkniipfung wenn mehrere Fenster aktiv sind

Und oder Oder U:x  x=0und Verkniipfung Lesung wird
sooft wiederholt bis alle
Fenster gutgelesen wurden

x=1 oder Verkniipfung Wenn eines

der freigeschalteten Fenster
eine Gutlesung gemacht hat
wird Lesung beendet

Der Triggerende String beendet die Lesewiederholung oder die Gutbedingung.

Achtung!: Mit dem Triggerstring wird eine Lesung eingeleitet. Wenn R:1 gesetzt ist,
so wird solange gelesen, bis eine Gutlesung erfolgte oder der Triggerendstring
erfolgte. Der Softtrigger und Softendtrigger geht nur beim Prozessport und nur
wenn der Softtriggerendstring etwas steht.

16.3.12. Filter Fl
Filter 1 VergroBerung iiber x und y
um Faktor B:xx/yy
Hell oder dunkel H:x  x=0 hell, x=1 dunkel

Filter 2 Ignoriert Objekte die kleiner x Pixel sind
E:x  x=0aus, x 1-5 Pixel

Filter 3 Filter F:xxxx
Filtersequenz: x=Dil, Ero,Sprei,
Hintergrundausgleich,......
x=1 Dilation, x=2 Erosion,x=3
Grauwertspreizung, x=4
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16.3.13.  Ausgabeformat OF

Status ein/aus

Auswertezeit ein/aus
Hexausgabe bei Base 256
Header

Trailer

Startzeichen

Trennzeichen

Trennszeichen bei OCR Fenster
Von Stelle bis des Datenstrings
Fehlerstring
Druckqualitatsparameter
Prozentuale Ausnutzung der ECC
Winkelausgabe

Ausgabe prozenualer Kontrast
Ausgabe code Koordinaten
Ausgabe x_y- Versatz

Ausgabe der Fensternummer
Wenn mehrere Fenster aktiv

Hexausgabe bei Data Matrixcode

Qualitatsparameter fur topControl

Ausgabe Endzeichen

Scanrichtung Barcode

Scanrichtung von nach

16.3.14.
Fenster ein aus
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Funktionen des Fensters
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Hintergrundausgleich, x=5 um 2
VergolRern

max 5 Filter kdnnen ausgewéhlt werden
f:0 ist Filter ausgeschaltet

(fir beide Ports moglich)
S:x
A:X
B:x
H :hXXXXXXXXXX
T :AXXXXXXXXXX
C:xx
L:xx
G:xx gilt nur fur 2 Lesefenster
V:xx/nn
EEXXXXXXXX

D:x

P:xx

W:XxXx

K:x

F:x

X:x  x=0aus, x=1 ein

N:x  x=0 ohne Fensternummer
x=1 Ausgabe mit Fensternummer

O:x  x=0 werden die gelesenen Code
als ASCCI ausgegeben wenn B:1
Werden alle Base256 codierten
Code hexadezimal ausgegeben.
Wenn O:1 ist so werden alle
Gelesenen Data Matrixcode
Hexadezimal ausgegeben, egal
Wie sie decodiert sind.

Q:x  x=0off, x=1 on

Z:x  Endzeichen im String

R:x  x=0 horizontal, 1= vertikal

V=x x=0 links -> rechts

Oben -> unten
X=1 rechts- > links
Unten- > oben

FU
Fn:x



Datamatrix, Pharam, Barcode,...

Bildgrenzen des eingeschalteten

Fensters

16.3.15.

Abspeichern der Parameter

Laden der Defaultparameter

Speicherfunktion
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An:x x=1 DataMatrix Code,
x=2 Barcode 120f5,Code39,C128
x=3 OCR-Lesung
X=4 Passermarke
X=5 Linien Bruchlinien
X=6 unused (Bildiibertragung)
X=7 Micro PDF
X=8 Labelcontrolle
X=9Nadel DM-Code

Kn:xxx/yyy

Dn:aaa/bbb

(xxx= x koordinate, yyy, y-Koordinate,
aaa= Breite des Fensters,bbb = Hohe des
Fensters n)

SP

S:n
n=0 speichern Parameter in Flasch
OCR-Produktdaten

n=1 speichern defaultparameter

L:n
n=0 laden Parameter aus Flash

ladt OCR Produktdaten
n=1 laden Parameter aus
Defaultflash

Bis zu 8 verschiedene Konfigurastionen kénnen abgespeichert werden.

Konfiguration Abspeichern
” laden

Status der Datenséitze

Produktname

16.3.16. Image Parameter
Anzahl Zeilen

Kn n=1-8

T:n  n=1-8 14dt die Konfigurationsdaten
ins interne Ram Datensatz n

B?  gibt zuriick welche Datensétze schon
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angelegt sind.

SPn:N:tName kann der Produktname
Bestimmt werden unter dem das Produkt
Abgespeichert wird.

IM

L:xxxx 4 stellig



Byte pro Zeile
XY Skew
X/Y Offset
Videocounter
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B:xxxx 4 stellig

S xxxxlyyyy

O:xxxxlyyyy

Cixxxx Achtung wird nur
Aktualisiert wenn kurzread

Achtung! Wenn <STX>0P:0:x wenn Bit 2 gesetzt ist, so wird das Overlay automatisch
Beispiel: OP:0:5 wird Overlay mit tibertragen
xor zum Videobild zugefugt (fir Dokumentationszwecken )

16.3.17. Image Request
X/Y Offset
Bitnummer
Videodaten R
A

16.3.18. Software Download

RY<CR><LF>
Daten im S2S7 Format senden
Fehlermeldungen:

16.3.1. Debuggerfunktion
Trace Byte

Windows aktiv

Gibt text auf Monitor aus

Clear Overlay
- 65 -

RI
O:xxlyy 2Byte
B:x
IM:xxXxXXnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn
Xxxx= Bufferlange, im Fehlerfall 0000
hexadezimal
n= datan
IM:xxXxXXnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnn
xxxx=L&ange comprimierter Daten
mit comprierten Daten +0x2000
im Fehlerfall xxxx=0000
wenn compression sinnlos
xxxx Bufferlange wie gehabt und daten
wie gehabt.

SU
kommt zuriick

CE= Checksummenfehler
FE= Flash Error
NM=None Memory

PE= Prozesserror

DE

D:xx xx: tracebyte

xx= 0x40 kann auch wéhrend OCR-
Window das top-Control laufen
W:x x=ein/aus

M:tzzz sss g text
Zzz= Zeile, sss = Spalte, g =m Grolle
Text wird ausgegeben

C:0  Overlay clear



Softwareversion
Softwareversion Antwort
Bypass

Trace bei Gutlesung
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V?
V:Version
B:1 schaltet in Bypass

T:xnn nn = Trace Flag bei Gut Reading

Die letzten 3 Fehlerbilder kénnen auf dem Monitor dargestellt werden.

Fehlerbilder
Decodiert das aktuelle Bild

Help die Befehle werden geliestet

16.3.2.

HE

Anzeige Read Rate:

F:n n=1-3
Fehlerbildnummer
A? aktuelles Bild wird decodiert

Die Befehlsliste wird als Beispiel
gelistet

Tl

C:x

x=0 schaltet read Rate ab

x=1 schaltet Read Rate Funktion ein
x=2 resetet die Read Rate Zahler

Einlernen des Data Matrixcodes T:1
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Anhang: Anschlussbox

An die Anschlussbox kann man bis zu 3 topCam6500 anschlieBen. Die topCam6500 kann
man logisch miteinander verkniipfen oder einzeln betreiben. Die RS232 Anschliisse sind vom
M-Port und S-Port2 auf den Stecker des Prozess- und Diagnoseport gefiihrt. Die
Spannungsversorgung und die Ein-
Ausgangssignale sind iiber die Anschlussleiste

o= —me .

anzuschlieB3en.

RSGND GND
24VIO +24V
GNDIO GND
OUT1 OUT1 1
OUT1 ouT2 1
TRIGS1 TRIGS2
TRIG1 TRIG2

TRIG Ml  TRIG M1
Trigger M2 geht an alle Ports

Namenserklarung:

M-Port Masterport

S-Portl Slave Port 1

S-Port2 Slave Port 2

+24V1/0O Bezugspotential fiir die Ein- Ausgénge

+GND 10 e “

Trigger M1  Triggereingang Masterport (je nach Jumper gemeinsamer Triggereingang)
Trigger S1 Triggereingang fiir Slave Port 1

Trigger S2  Triggereingang fiir Slave Port 2
Trigger M2 2. Triggereingang Masterport (Incremtalgeber, oder riicksetzen des Zéhlers)

OUT 1 Ausgangssignal 1 von Masterport (Hardwareausgang)
OuUT 2 Ausgangssignal 2 von Masterport (Hardwareausgang)
Taste man Trigger M1 manuelles Auslosen des Triggersignales
Proz. Prozessport (RS232 Schnittstelle)

Diag. Diagnoseport (RS232 Schnittstelle)

Durch entfernen der beiden Schraube an der Seite kann man die Platine herausschieben. Auf
der Riickseite befinden sich 2 Jumperfelder. StandardméBig sind die Jumper so gesteckt, dass
die +24 Volt mit dem +24V /O und der GND mit dem GND I/O verbunden sind. Deshalb
reicht es die Spannungsversorgung nur einmal an die Box anzuschlielen. Soll jedoch die
Versorgungsspannung galvanisch von der I/O Spannung getrennt sein, so sind diese Jumper
zu entfernen. Die I/O Spannung muf3 dann auf der Anschlussbox zusétzlich angeschlossen
werden.
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Mit dem Jumper GND wird der RS232 GND mit dem GND verbunden. Dadurch wird auf
dem Prozessstecker eine 12 Volt Spannung auf Pin 4 zur Verfiigung gestellt, um
beispielsweise ein Optoadapter mit Spannung zu versorgen.

StandardmaéRig sind die beiden Signale TR1 und TR2 so geschaltet, dass alle
Triggersignaleingange der 3 Ports an Trigger M1 verbunden sind. Wenn die Jumper
umgesteckt werden, so kann man die Trigger einzeln den Ports zufihren.

Trigger S1/Trigger S2, Der Trigger M2 ist der 2. Triggereingang fur den Masterport.
Steckerbelegung Anschlusskabel 2 seitig mit Stecker und Buchse versehen.

topCam6500 direkt mit dem fertigen Kabel an die Anschlussbox anschlief3en.

PIN Farbe Bedeutung
1 blau GND
2 rot TXD Pin 2 Prozess Port
3 rosa RxD Pin 3 Prozess Port
4 grau IN 1
5 gelb 12-24V
6 schwarz Reserviert
7 rot/blau RxD Pin 3 Diagnose Port (AUX)
8 weil3/gelb Reserviert
9 rosa/grau TxD Pin 2 Diagnose Port (AUX)
10 |grun/weiR RS 232 GND Pin 5 (fur beide Ports)
11 grin 10 12-24V
12 braun/griin OUT 0 (read)
13 braun OUT 1(no read)
14 weild IN O
15 violett IO GND

Prozessport und Diagnoseport fertiges Kabel kompatibel zum PC 1,8 m Lange (PC ohne
Handshake einstellen)

PIN Farbe Prozess/ Diag.Port

1 braun Unused

2 Rot TxDP-M TxDD-M Transmit Data Pin 2 PC

3 Orange RXxDP-M RxDD-M Receive Data Pin 3 PC

4 gelb +12V nur auf dem Prozessport

5 griin RSGND RSGND | Signal GND RS232

6 blau Unused
RxDP-S2 Receive Data Slave Port2 Pin3 (PC)

7 violett TxDD-S2 [Transmit Data Slave Port 2 Pin2(PC)
TXDP-S2 Transm Data Save Port 2 Pin2 (PC)

grau RxDD-S2 |Receive Data Slave Port 2 Pin3 (PC)
9 schwarz Unused
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17. Lesen des Data Matrixcodes im Fenster von Briefumschlagen
Ausgangslesung

Das Fenster besteht aus einer Folie, bei der bei direkter
interner Beleuchtung Reflektionen auftreten wiirden.
Deshalb wird bei der Ausgangslesung eine externe
Beleuchtung eingesetzt. Die externe Beleuchtung besteht
aus 2 Beleuchtungseinheiten. Jede Einheit verfiigt tiber
32 LED’s (Leuchtdioden). Da das Transportband bis zu
2,5m/s schnell laufen kann, wird keine Dauerbeleuchtung
eingesetzt, sondern die Module blitzen bei jeder
Bildaufnahme.

Die Blitzdauer liegt bei dieser Applikation bei ca 40-
60us.

Die Beleuchtungsmodule sind an der Halterung
entsprechend dem Bild angebaut. Durch verdrehen
werden die Beleuchtungsmodule entsprechend so
eingestellt, dass sie moglichst dicht am Briefumschlag
sind und die Beleuchtung ziemlich homogen ist.

In dem Lettershop werden die kleinen Code mit 17mil
ModulgroBe gedruckt.

Um Prozesssicher den Data Matrixcode zu lesen kénnen,
miissen die Module mindestens 5- 7 Pixel/Modul haben.
Deshalb ist der Codeleser so eingestellt, dass er bei 17
mil Modulstéirke ca 6 Pixel hat. Dadurch wird der
Lesebereich des Codelesers auf 39mm x 30 mm. Der Abstand vom Codeleser und dem Data
Matrixcode ist dann ca 10cm.

Einstellen des Abstandes:

Wenn das topControl lauft, kann das Livebild eingeschaltet werden. Auf dem
angeschlossenen VGA- Monitor wird das Livebild angezeigt. Jetzt wird der Abstand so
gewidhlt, dass er ein scharfes Bild abbildet. Sinnvoll ist es die Einstellung mit einem diinnen
Brief und einem dicken Brief vorzunehmen und den optimalen Abstand in der Mitte
einzustellen. Die topCam’s verfiigen iiber eine sehr gro3e Tiefenschérfe.
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topCam6510

Die topCam6510 besteht aus den Komponenten:
Sensor mit integrierter Beleuchtung und der Auswerteeinheit

Statt der integrierten Beleuchtung und der Bildsensor in der Auswerteeinheit ist an der
Frontplatte ein 15. Pol. SUB-D- Buchse.

Der Sensorkopf ist mit einem 1,50m langen Kabel versehen. Das Kabel verfiigt auf der
Anschlussseite tber einen 15 pol. Sub- D Stecker. Der Stecker wird in die Buchse der

Grundeinheit gesteckt und die Schrauben werden angedreht.

Uber dieses Kabel wird der Sensorkopf mit Spannung versorgt. Die Bilddaten werden Digital
ubertragen. Ebenfalls wird die Beleuchtung gesteuert.

Die Anschlusse zur Maschine sind identisch mit der topCam6500. Alle Leistungsdaten
bleiben erhalten. :

Abmessungen des Sensorkopfes:

topCam6510 mit Befestigungsplatte
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Eingange/Ausgéange:
2 potentialfrei Eingange (Trigger,
Eingang 2)
2 potentialfrei, kurzschlussfest
(Dauerstrom max 200mA)

Schnittstellen:

1 RS232 Prozessschnittstelle (2400 -
115200 baud)

1 RS232 Kontrollschnittstelle
115200 baud (optional 9600baud)

1 Ethernet- Adapter TCP/IP

100MB/sec Auto Negotiation

Mal3zeichnung topCam6510
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