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2. Technische Daten

2.1.Lesefeld:
HD: Bildfeld 21 x 17mm (High density) Abstand 55mm
SD: Bildfeld 32 x 25mm (Standard density) Abstand 80mm
SD-X Bildfeld 40 x 30mm (Standard X- density) Abstand 100mm
ED: Bildfeld 60 x 45mm (erweiterter Lesebereich) Abstand 120mm
Optional: diverse Brennweiten und Lesefenster

Leseabstand: 55mm /80mm +/- 5mm
Beleuchtung: interner LED Blitz rot (optional weis)
Optional: externe Beleuchtung

2.2.Eingange/Ausgéange:
2 potentialfrei Eingange (Trigger,
Eingang 2)
2 potentialfrei, kurzschlussfest
(Dauerstrom max 200mA)

2.3.Schnittstellen:

1 x RS232 Prozel3schnittstelle
(2400 - 115200 baud)

1 x RS232 Kontrollschnittstelle
115200 baud (optional
9600baud)

1 Ethernetadapter
TCP/IP100MB/sec

Auto Negotiation

Anschlussseite der
R R A DO e e — topCam6500
2.4.Abmessungen
] (S Gehéduse: 127 x 68 x 48mm
127 T l_l
i g 16,
s ; La | [T




3. Anschlussbelegung HD-15 Stecker
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HD 15 Signalname Bemerkungen RS-232 RS 232
Anschluss Anschluss | Anschluss
mit Wartungs-
Prozesse |schnittstelle
Sub-D 9
1 GND Bezugspotential fur
Gerateversorgung
2 TXD Prozessschnittstelle 2
3 RXD Prozessschnittstelle 3
4 Eingang 2 Triggerringang 2
5 12-24 Volt Gerateversorgung
6 Reserviert
7 RXD Wartungsschnittstelle 3
8 Reserviert
9 TXD Wartungsschnittstelle 2
10 RS 232 GND Bezugspotential der |5 5
RS-232 Schnittstellen
11 10 12-24 Volt Versorgung der
isolierten Ausgange
12 OUT 1 (READ) Ausgangsstrom max.
200 mA
13 OUT 2 (NOREAD) Ausgangsstrom max.
200 mA
14 Eingang 1 Triggereingang
15 10 GND Bezugspotential fur

isolierte Eingange

4. Anschlussbelegung Video-Ausgang (runder Buchse)

Der Stecker ist verschraubbar ( einstecken und festschrauben)

Miniaturbuchse 7-polig Signalname HD-15 VGA Buchse
1 WS H-Sync 13

2 br V-SYNC 14

3 gn GND 6

4 gb GND 10

5 gr Blau 3

6 rs Rot 1

7 bl Grin 2
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5. Objektive fur topCam 6500

Brennweite Abstand zum Code Lesefenster
8mm 55mm 36 X 27 mm
80mm 56 X 42 mm
12mm 55mm 21 x 17 mm
80mm 32 Xx25 mm
100mm 40 x 30 mm
120mm 60 X 45mm
9,5mm 55mm 24 x 18 mm
80mm 34 x 25 mm
95mm 40 x 30 mm

6. Auswertemodule:

6.

6.

Data Matrix Code ECC200 , Micro PDF 417, Ean- Data Matrix

Barcodelesung (Code | 2auf5, Code 39/32, Code 128 A,B,C, EAN 8/13, UPC A/E)
Pharmacode, OMR- Code

OCR/OCYV Lesung Lesung (2 Fenster max 30 Objekte (Optional: 2 Fenster a max 30
Objekte), Fenster, 1 x Justagefenster)

Passermarkenerkennung (Objekterkennung)

Etikettensitz, Abstandsmessung, Druckbildkontrolle,

Flachenmessung, Schwerpunkt, Logovergleich, Adresserkennung

1.Data Matrix Code ECC200 Lesung:

dunkler Code auf hellem Hintergrund (automatisch oder selektierbar)

heller Code auf dunklem Hintergrund

CodegroélRen von 10 x 10 bis 52 x 52 quadratisch

Alle rechteckigen Code bis 16 x 48

Ausgerichtet, 90 Grad ausgerichtet +- 30Grad, drehlagenunabhéngig
Auswertegeschwindigkeiten: < 40Hz

Bewegungsgeschwindigkeit : 10 m/s

Datenformate Data Matrix: ASCII,C40,Text, X12, Edifact, Base 256, extented Base256
Maximale Datenkapazitat: 408 numerisch, 304 ASCII, 202 Bytes
Druckqualitatsparameter (Kontrast, Gridnonuniformity, Fehlerkorrektur)

2.Barcodelesung: horizontal, vertikal oder omnidirektional

Code Interleaved 2 of 5

Code 39/32

Code 128 A,B,C

EAN 8/13

UPC A/E

Pharmacode

OMR/OME - Code

Wahlweise mit oder ohne Checksumme
Langenvorgabe

-7-
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6.3.OCR/OCV

- Zeichensatz einlernbar (max 40 Zeichen)
- Maskengenerator

- Lesung, Verifizierung oder Pixelzédhler

- bis 2 verschiedene Lesefenster

- bis 30 Objekte pro Fenster

- 1 Justagefenster

- skalierbare Objekte

- Einstellbare Parameter

- helle Objekte auf dunklem Hintergrund

- dunkle Objekte auf hellem Hintergrund

- auch fir Inkjet Code geeignet

- Geschwindigkeit Lesen ca 3ms/Objekt + Bildeinzug 17ms
- Overlaydarstellung

- Benutzergefiihrte Oberflache

6.4.Passermarke (Konturverfolgung)
- Passermarke als Objekt einlernbar
- Toleranzenvorgabe
- Ausgabe der Koordinaten
- Helles oder dunkles Objekt
- Windowprogramm zur Darstellung und Einlernen der Passermarke

7. Anbau

7.1.Einbaulage und Leseabstand

Die topCam6500 wird in einem Abstand von 80mm (SD-Ausfuhrung) von der Oberflache
montiert. Bei reflektierenden Oberflachen (z.B. Etiketten) wird die topCam6500, wie in
Abbildung 1 geneigt, um direkte Reflektionen zu verhindern.

\

Abbildung 1: Leseabstand und Neigung der topCam6500
-8-
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8. Elektrischer Anschluss

Wir empfehlen die Verwendung von unserer Anschlussbox. Durch Anschluss einer 24 Volt
Versorgungsspannung, konnen bis zu 3 topCam’s an eine Box angeschlossen werden. Ein
fertiges Anschlusskabel ist erhéltlich. So, dass man nur noch die Ein-Ausgénge direkt an den
Steckklemmen anschlieBen kann. Die RS232 Ports sind direkt an den Stecker verbinden.

8.1. Gerateversorgung

Die topCam6500 wird mit einer Gleichspannung von 18 Volt bis 24 Volt versorgt. Die
Versorgungsspannung wird zwischen Pin 5 (+10..24 Volt) und Pin 1 (GND) angelegt. Die
topCam6500 ist gegen ein Verpolen der Versorgungsspannung geschiitzt.

8.2. Ein- und Ausgéange

Die optisch isolierten Ein- und Ausgéinge der topCam6500 verfiigen iiber eigene
Versorgungsanschliisse.

Die Ausgénge beziehen ihre Versorgungsspannung von 18-24 Volt von Pin 11 des HD-15
Steckers. Bei den Ausgéngen handelt es sich um PNP-Signale.

Der Bezugspunkt fiir die Eingéinge liegt auf Pin 15 des HD-15 Steckers.

Die Ausginge sind kurzschlussfest, sie schalten sich im Uberlastfall automatisch ab. Um die
Ausgiinge nach einer solchen Uberlastabschaltung wieder zu aktivieren, muss die
Versorgungsspannung der Ausgédnge aus- und wieder eingeschaltet werden.

Der Ausgang 1 (Pin 12 am HD-15 Stecker) wird aktiviert, wenn ein Code korrekt gelesen
wurde. Ausgang 2 (Pin 13 am HD-15 Stecker) zeigt eine Fehllesung an. Polaritit und
Aktivierungsdauer der Ausginge sind konfigurierbar.

Der Eingang 1 (Pin 14 am HD-15 Stecker) dient als Triggereingang. Die Polaritit des
Triggersignals ist konfigurierbar.

Mit dem Eingang 2 kann der Gut- Schlechtzdhler zuriickgesetzt werden, dazu mufl man auf
den Eingang ca 3 Sekunden eine Spannung anlegen.

Wenn die Trigger Verzégerung mit einem Inkrementalgeber realisiert werden soll, so ist auf
den Eingang 2 das Signal des Inkrementalgebers zu legen.

8.3. Serielle Schnittstellen

Die topCam6500 verfiigt liber zwei serielle Schnittstellen. Eine Prozessschnittstelle und eine
Diagnoseschnittstelle. Wenn die topCam 6500 in die Maschine integriert ist und die
Prozessschnittstelle verdrahtet ist, so 14sst sich wihrend dem Betrieb {iber den Diagnoseport
die Lesungen mit protokollieren. Es lésst sich eine Inprozesskontrolle durchfiihren.

Ebenso ist es moglich die Daten gleichzeitig an dem Prozessport und an dem Diagnoseport
auszugeben.

Die beiden seriellen Schnittstellen der topCam6500 sind vom Rest des Gerites galvanisch
getrennt, und verfiigen daher auch iiber einen eigenen Bezugspunkt (Pin 10 des HD-15
Steckers).

Die erste serielle Schnittstelle (Pin 2 und 3 des HD-15 Steckers) verbindet die topCam6500
mit der Prozessumgebung.

Die zweite serielle Schnittstelle (Pin 7 und 9 des HD-15 Steckers) dient zur Verbindung der
topCam6500 mit einem PC. Diese Schnittstelle arbeitet mit einer festen Datenrate von 115200
Baud, das Datenformat ist: 8 Datenbits, 1 Stoppbit, keine Paritét.

-9.-



8.4. TCP/IP Anschluld
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Mit der Ethernet (TCP/IP) Schnittstelle lassen sich die topCam’s mittels einer I[P Adresse
ansprechen. Bei der direkten Verbindung an einen Laptop oder einen PC wird ein Cross Over
Kabel bendtigt. Werden mehrere topCam’s iiber einen Switch vernetzt an einen PC
angeschlossen, so muss sichergestellt sein, dass jede topCam eine andere IP- Adresse hat.
Mit einem Patch- Kabel werden die einzelnen topCam’s an den Switch angeschlossen.
StandardmiBig ist bei Auslieferung die IP Adresse: 192.168.120.102 eingestellt.

Mit dem Programm ,topControl‘ kann man die IP- Adresse einstellen.

Algeeen

P Eretehungsn kinnen Botomatsch Pugenaebin merden, wann das
Hetrveerh chese Funicsonm unierpatat, Wienden Sar sich andernfals an
dery Mgtrweradministrator, um de pesigneten FP-Enstelungen 2o
beziefen.

IP-Adradss mtmstech Easehen
& Folgerde 1P-Adnesss verwender:

Fofdresze: P92 . 168 . 120 . 100
Sl brraste; ER.x5.255. 0
Standardatenay:

& Folgerde D45 -Server sdressen permender:
Bevorngter DAS Server:

Aleiratieet DNG-Sarver

Eigenschaften von Internetpeotokoll Vession d (TCPARG 3 )

Der PC muss so konfiguriert werden, dass er die IP-
Adressen nicht automatisch bezieht.

Die TCP/IP Schnittstelle kann als Prozessport oder
als Diagnoseport benutzt werden. Die gelesenen
Daten konnen hier direkt an einen PC oder SPS
geschickt werden.

Wenn die topCam eingeschaltet wird, so wird, wenn
das Patchkabel angeschlossen ist und der PC oder
SPS eingeschaltet sind, eine physikalische
Verbindung aufgebaut, indem die maximal
mogliche Verbindung selektiert wird.
(Ethernetadapter TCP/IP 100MB/sec - Auto
Negotiation)

Wenn die Spannungsversorgung der topCam65x0 eingeschaltet wird, so durchlduft sie eine

Start-Up Routine. Auf dem VGA
Monitor erscheint folgendes Bild:

- Softwarestand der Firmware,

- Seriennummer

- Identnummer

- Eingestellt IP-Adresse
Prozessport (RS232 oder TCP/IP)
(hier RS232 mit 115200, N, 8)

- Freigabemodule
Aktuell eingestellte Funktion
(hier 1-D Codelesung)

-10-
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9. Kontrollmonitor

An der 7-poligen Miniaturbuchse kann ein handelstblicher VGA-Monitor angeschlossen
werden, auf dem das zuletzt aufgenommene Bild angezeigt wird. Ein passendes
Anschlusskabel gehdrt zum Lieferumfang der topCam65x0 dazu.

AT, S w1 1Y H0NF RIWCEN Yl

Hier ein Beispiel, wo der Data Matrixcode, ein Barcode, eine Schrift gelesen wird und ein
schrager OMR/OME Code gelesen wird.

-11 -



10.

Symbolgroie

vert

10
12
14
16
18
20
22
24
26
32
36
40
44
48
52

12
12
16
16

11.

In Anlehnung an ISO 16022

Codegro6R3en des Data Matrixcodes

horiz.

10
12
14
16
18
20
22
24
26
32
36
40
44
48
52

18
32
26
36
36
48

8x8

10x 10
12x12
14 x 14
16 x 16
18 x 18
20 x 20
22 x22
24 x 24
28 x 28
32x32
36 x 36
40 x 40
44 x 44
48 x 48

6x16
6 x 28
10 x 24
10 x 32
14 x 32
14 x 44

12
18
22
30
36
44
62
86
114
144
174
204

10
12
14
18
20
24
28
36
42
48
56
68
84

11
14
18
24
28

num alpha
6 3
10 6
16 10
24 16
36 25
44 31
60 43
72 52
88 64
124 91
172 127
228 169
288 214
348 259
408 304
10 6
20 13
32 22
44 34
64 46
98 72

Datenregion Datenbytes Fehlerkoor. Daten Kapazitat

Byte

1

3

6
10
16
20
28
34
42
60
84
112
142
172
202

14
20
30
47

topSenso
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max. koorigierbare
Bytes

Druckqualitatsparameter und ihre Klassifikationen

Guteklasse ~ Kontrast Fehlerkorrektur — Gridnonuniformity Axial nonuniformity
A >=70 >=62 <=38 <=6

B >=55 >=50 <=50 <=8

C >=40 >=37 <=63 <=10

D >=20 >=25 <=75 <=12

F <20 <25 > 75 >12

-12 -
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12. Betrieb

Alle fiir den Betrieb der topCam6500 relevanten Parameter lassen sich mit dem
Bedienprogramm topCamControl bequem einstellen. Dieses Programm ermdglicht es dariiber
hinaus, Geriteeinstellungen zu archivieren und aufgenommene Bilder zu speichern.

12.1. Die Bedienoberflache topControl

Auf der mitgelieferten CD befinden sich neben Bedienungsanleitung und diversen PDF-
Dateien auch das Installationsprogramm, um das topControl Programm zu installieren. Die
Installation ist selbsterkldrend und l4uft unter den Betriebsystemen XP, Vista.

Das Programm l4uft nur in Verbindung einer angeschlossenen topCam.

Die Bedienoberfldache topControl erlaubt es die topCam 6500 iiber einen Com- Port des PC’s
oder bei Verwendung eines Ethernetadapter an der topCam eine Kommunikation iiber
Ethernet herzustellen.

Beim Erststart des Programms wird abgefragt ob die topCam iiber die RS232 oder iiber die
Ethernetverbindung TCP/IP angesprochen werden soll.

Achtung! Die letzte angewihlte Verbindung wird abgespeichert und wird beim erneuten Start
des Programmes wieder geladen und ausgefiihrt.

Auswahl Verbindung

Bei der Anwahl iiber Com- Port werden alle
verfiigbaren Com- Schnittstellen des Systems
abgefragt, wenn mehr als eine Schnittstelle
verfiigbar ist, so fragt das Programm beim Erststart
nach dem Com-Port ab, an dem die topCam
angeschlossen ist.

Verbindung tber TCP/IP

Der Port 23 ist fest und kann
nicht verdandert werden. Port
23 unterstiitzt das Telnet
Protokoll.

Die Eingabe der IP Adresse
muss mit der von der
topCam libereinstimmen.

- 13-

















































































































































































